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Aktor przetaczajacy poczwérny / aktor zaluzji podwojny @
Nr zam. : 1036 00

Aktor przetaczajacy osmiokrotny / aktor zaluzji poczwoérny

Nr zam. : 1037 00

Aktor przelaczajacy szesnastokrotny / aktor zaluzji oSmiokrotny

Nr zam. : 1038 00

Instrukcja obstugi

1 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Instalacje i montaz urzadzen elektrycznych moga wykonywac tylko wykwalifikowani elek-
trycy.

Nieprzestrzeganie instrukcji moze doprowadzié¢ do uszkodzen urzadzenia, pozaru i inny-
ch zagrozen.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem. Urzadzenie nie nadaje sie do odtaczania.
Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym w instalacji SELV i PELV (bardzo ni-
skiego napiecia z i bez uziemienia). Nie podtagczaé odbiornikéw wspodlnie do bardzo ni-
skiego napiecia SELV, PELV lub FELV.

Jezeli do jednego wyjscia ma by¢ podtaczonych réwnolegle kilka napedoéw, to nalezy
bezwzglednie przestrzega¢ parametrow technicznych producenta, w razie potrzeby za-

stosowac przekaznik rozdzielajacy. Nie zastosowanie sie do tych zalecen moze doprowa-
dzi¢ do zniszczenia napedow.

Stosowac¢ tylko napedy zaluzji z mechanicznymi lub elektronicznymi wytacznikami kran-
cowymi. Sprawdzi¢, czy wytacznik krancowych jest wiasciwie wyregulowany. Stosowac
sie do parametrow podanych na tabliczce znamionowej silnika. Moze dojs¢ do uszkodze-
nia urzadzenia.

Nie podiaczac silnikéw tréjfazowych. Moze dojsé do uszkodzenia urzadzenia.

Niniejsza instrukcja jest czescia sktadowa produktu i musi pozostac u klienta koricowe-
go.

2 Budowa urzadzenia
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Rysunek 1

(1) Klawiatura do obstugi reczne;j
(2) Przycisk programowania i -LED
(3) Przytacze KNX
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(4) Przytgcze zasilania sieciowego
(5) Wyjscia statusu LED
(6) Przytacze odbiornikow

3 Dziatanie

Informacja o systemie

Niniejsze urzadzenie jest produktem systemu KNX i spetnia dyrektywy standardu KNX. Zakftada
sie, ze uzytkownik odbyt szkolenia dotyczace standardu KNX i dysponuje odpowiednig wiedzg
fachowa w tym zakresie.

Dziatanie urzadzenia jest zalezne od oprogramowania. Szczegétowe informacje o wersjach
oprogramowania i danych zakresach funkcji jak rowniez o0 samym oprogramowaniu zawarte sg
w bazie danych produktu u producenta.

Projektowanie, instalacja i uruchomienie urzadzenia odbywa sie przy pomocy oprogramowania
z certyfikatem KNX. Petna funkcjonalnosé z oprogramowaniem uruchamiajgcym KNX od wers;ji
ETS3.0d.

Baza danych produktu, opisy techniczne jak réwniez programy do konwersji i inne programy po-
mochicze znajdujg sie aktualnie na naszej stronie Internetowe;.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

- Przetagczanie odbiornikow elektrycznych AC 230 V przy pomocy zestykdw bezpotencijato-
wych

- Przetgczanie napedzanych elektrycznie zaluzji, rolet, markiz i innych zaston

- Montaz na szynie ochronnej w matej rozdzielni

Wiasciwosci produktu

- Wyjscia obstugiwane recznie, praca w miejscu montazu

- Komunikat zwrotny w trybie recznym i magistrali

- Funkcja scenowa

- Blokady poszczegdlnych wyjs¢ recznie lub przez magistrale

Wiasciwosci w trybie przetaczania

- Tryb zamykacza i otwieracza

- Funkcja wigzania i prowadzenia wymuszonego

- Funkcja komunikatu zwrotnego

- Centralna funkcja przetaczania i zbiorczego komunikatu zwrotnego

- Funkcje czasowe: op6znienie wiaczania i wytgczania, przetgcznik schodowy z funkcjg
wstepnego ostrzegania

Wiasciwosci trybu zaluzji

- Przydatnosc dla silnikéw AC 230 V

- Bezposrednie wysterowanie wysokosci zawieszenia

- Bezposrednie wysterowywanie ustawienia lameli

- Komunikat zwrotny o stanie przesuwu, wysokosci zawieszenia i ustawieniu lameli

- Potozenie wymuszone poprzez sterowanie nadrzedne

- Funkcja bezpieczenstwa: 3 niezalezne alarmy wiatrowe, alarm deszczowy, alarm przed
mrozem

- Funkcja ochrony przed storicem
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4 Obstuga

Elementy obstugowe
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Rysunek 2

(5) Wyjscia statusu LED

(7) Przycisk <\ — obstuga reczna

(8) LED <\ — zat.: permanentny tryb reczny aktywny

(9) Przycisk ON/A — wigczanie lub przesuwanie zastony ku gérze / stop

(10) LED ON/A — zat.: wkaczono lub zastona przesuwa sie do gory, tryb reczny
(11) Przycisk OFF/V¥ — wytgczanie lub przesuwanie zastony w dét, tryb reczny

(12) LED OFF/V¥ — zat.: wylaczono lub zastona przesuwa sie w dét, tryb reczny
(13) Przycisk ALL OFF — wytaczenie wszystkich wyj$¢ i zatrzymanie napedow.

Przy obstudze poprzez klawiature urzgdzenie rozréznia krétkie i dtugie nacisniecie przyciskéw.

- krotkie nacisniecie: nacisniecie na czas krétszy niz 1 sekunda
- dhugie nacisniecie: nacisniecie na czas od 1 do 5 sekund

Wskazanie statusu

Diody LED statusu A1... (5) pokazujg stany wyjs¢ (rysunek 1).

wyt: wyjscie wytgczone

zak:wyjscie wigczone

miga powoli: wyjscie w trybie recznym

miga szybko: wyjscie poprzez ciagty tryb reczny zablokowane

Tryby pracy

Tryb magistralowy: obstuga poprzez czujniki dotykowe lub inne urzadzenia na magistrali

- Krotkotrwaty tryb reczny: reczna obstuga na miejscu przy pomocy klawiatury, automatycz-

ny powrét do trybu magistralowego
Permanentny tryb reczny: wytgcznie reczna obstuga urzadzenia

W trybie recznym nie mozliwy jest tryb magistralowy.

W przypadku awarii magistrali mozliwy jest tryb reczny.

Po awarii i pozniejszym przywrdceniu funkcji magistrali urzadzenie przetacza sie na tryb
magistralowy.

Po awarii i pézniejszym przywréceniu zasilania sieciowego urzadzenia przetacza sie na
tryb magistralowy.

Tryb reczny mozna zablokowac przy aktywnej pracy urzadzenia przy pomocy telegramu
magistralowego.

e ==
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Priorytety w przypadku trybu zaluzji

- Najwyzszy priorytet: tryb reczny

- 2 priorytet: pozycja wymuszona

- 3 priorytet: funkcja bezpieczenstwa

- 4 priorytet: ochrona przed stoncem

- Najnizszy priorytet: tryb magistralowy: przesuw w gére i w dot, przestawienie lameli, scen,
pozycjonowanie

Zataczenie krétkotrwatego trybu recznego
Obstuga klawiatury jest zaprogramowana i nie zablokowana.
m  Na krétko nacisngé przycisk <.
Dioda LED statusu A1 miga, dioda LED <\ pozostaje wytgczona.

i/ Po 5 sekundach bez naciskania przyciskéw element wykonawczy samoczynnie powraca
do trybu magistralowego.

Wylaczenie krétkotrwatego trybu recznego
Urzadzenie znajduje sie w krotkotrwatym trybie recznym.
= 5 sekund bez uruchamiania.

- lub -

m naciskac tak czesto na krétko przycisk <, az element wykonawczy wyjdzie z krétkotrwate-
go trybu recznego.

Diody LED statusu A1... juz nie migaja, ale pokazujg status wyjsc.

Wyjscia przetaczajace: w zaleznosci od programowania podczas wytaczania trybu reczne-
go przekazniki wyjsciowe przechodzg do aktywnej pozycji, np. prowadzenie wymuszone,
taczenie.

Wyijscia zaluzji: w zaleznos$ci od programowania podczas wylgczania trybu recznego zasto-
ny przesuwajg sie do aktywnej pozycji, np. pozycji wymuszonej, pozycji bezpieczenstwa
lub ochrony przed storicem.

Zataczenie ciagltego trybu recznego
Obstuga klawiatury jest zaprogramowana i nie zablokowana.
= Nacisnag¢ przycisk <\ na co najmniej 5 sekund.
Dioda LED < pali sie, dioda LED A1 miga, permanentny tryb reczny jest wtgczony.

Wylaczenie ciagtego trybu recznego
Urzadzenie znajduje sie w ciagtym trybie recznym.
m  Nacisna¢ przycisk <\ na co najmniej 5 sekund.
Dioda LED < jest wylaczona, tryb magistralowy jest wtgczony.

Wyjscia przetaczajace: w zaleznosci od programowania podczas wytaczania trybu reczne-
go przekazniki wyjsciowe przechodzg do aktywnej pozycji, np. prowadzenie wymuszone,
taczenie.

Wyjscia zaluzji: w zaleznosci od programowania podczas wytgczania trybu recznego zasto-
ny przesuwajg sie do aktywnej pozycji, np. pozycji wymuszonej, pozycji bezpieczenstwa
lub ochrony przed storicem.

Obstuga wyjs¢

Urzadzenie znajduje sie w ciggtym lub krotkotrwatym trybie recznym.

®  Przycisk <\ naciska¢ tak czesto na krotko, az wybrane zostanie zgdane wyjscie.
Dioda LED statusu wybranego wyjscia A1... miga.
Diody LED ON/A i OFF/V¥ wskazujq status.

m  Obstuga wyjscia odbywa sie przyciskiem ON/A lub OFF/WV.
Wyjscia przetaczajgce: wtaczanie lub wytgczanie.
Wyijscia zaluzji:
krotkie nacisniecie: zatrzymanie zawieszenia.
diugie nacisniecie: przesuw zawieszenia w gore/ w doét
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Wybrane wyjscie wykonuje odpowiednie polecenia.
Diody LED ON/A i OFF/V¥ wskazujg status.
[i] Krétkotrwaty tryb reczny: po przebiegu poprzez wszystkie wyjécia urzadzenie opuszcza
tryb reczny przy ponownym krétkim uzyciu przycisku.
Wylaczenie wszystkich wyjs¢ / zatrzymanie wszystkich zaston
Urzadzenie znajduje sie w ciggtym trybie recznym.
= Uruchomié¢ przycisk ALL OFF.
Wszystkie wyjscia wylgczajg sie; wszystkie zawieszenia dekoracyjne zatrzymujg sie.

Blokada poszczegdlnych wyjsé
Urzadzenie znajduje sie w ciggtym trybie recznym.
m  Przycisk <\ naciska¢ tak czesto na krotko, az wybrane zostanie zgdane wyjscie.
Dioda LED statusu wybranego wyjscia A1... miga.
®  Nacisng¢ rownoczesnie przyciski ON/A i OFF/W¥ na co najmniej 5 sekund.
Wybrane wyjscie jest zablokowane.
Dioda LED statusu wybranego wyjscia A1... szybko miga.
= Aktywowacé tryb magistrali (patrz rozdziat Wytgczanie permanentnego trybu recznego)
i/ Zablokowane wyjscie moze byé obstugiwane w trybie recznym.

[i] W przypadku wybrania zablokowanego wyjscia w trybie recznym odpowiednia dioda LED
statusu zamiga dwukrotnie na krétko.

Odblokowanie wyjsé
Urzadzenie znajduje sie w ciggtym trybie recznym.
m  Przycisk <\ naciska¢ tak czesto na krotko, az wybrane zostanie zgdane wyjscie.

Dioda LED statusu wybranego wyjscia A1... mignie dwukrotnie na krotko w odstepie cza-
sowym.

= Nacisng¢ réwnoczesnie przyciski ON/A i OFF/W¥ na co najmniej 5 sekund.
Wybrane wyjscie zostaje zwolnione.
Dioda LED wybranego wyjscia miga wolno.
= Aktywowaé tryb magistrali (patrz rozdziat Wytaczanie permanentnego trybu recznego)

5 Informacje dla elektrykow

5.1 Montaz i podiaczenie elektryczne

Q NIEBEZPIECZENSTWO!
Niebezpieczenstwo porazenia pradem w przypadku dotkniecia elementéw prze-
wodzacych prad.
Porazenie elektryczne moze doprowadzi¢ do $mierci.
Przed wykonywaniem prac przy urzadzeniu - odiagczy¢ je od sieci i przykry¢ ele-
menty przewodzace prad w poblizu.

Montaz urzadzenia
Przestrzega¢ zakresu temperatury. Zadbaé o wystarczajgce chtodzenie.

®m  ZapigC urzgdzenie na szynie ochronnej zgodnie z DIN EN 60715. Zaciski wyjsciowe muszg
znajdowac sie u gory.
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Podtaczenie urzadzenia
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Rysunek 3

®m  Podiaczyé przewdd magistrali przy pomocy zacisku przytgczeniowego.

®m  Podigczy¢ zasilanie sieciowe.
[i] Stan przy dostawie: obstuga wyj$¢ mozliwa z klawiatury, praca w miejscu montazu Wszyst-
kie wyjscia sg ustawione jako wyjscia zaluzji.

Podtaczanie wiaczonych obcigzen
Wyijscie jest sparametryzowane jako wyjscie przetgczajace.

2 OSTROZNIE!
Niedopuszczalne podgrzanie sie w przypadku zbyt duzego obciazenia urzadze-
nia.
Urzadzenie i podigczone przewody moga zostaé uszkodzone w obszarze przy-
laczen.
Nie przekracza¢ maksymalnej obcigzalnosci pradowe;.

m  Podtgczanie wtaczonych obcigzen (rysunek 4).
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Aktor przetgczajgcy / aktor zaluzji
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Rysunek 4

Podlaczanie napedoéw zaluzji

W przypadku napeddw zaluzji dwa sgsiednie wyjscia przekaznikowe tworzg jedno wyjscie zalu-
zji. Zawsze lewe wyjscie przekaznika A1, A3... jest odpowiedzialne za ruch do gory, a prawe
wyjscie przekaznika A2, A4... za ruch w dét.

Wyijscie jest sparametryzowane jako wyjscie zaluzji.

/_\ OSTROZNIE!
Niedopuszczalne podgrzanie si¢ w przypadku zbyt duzego obciazenia urzadze-
nia.
Urzadzenie i podiaczone przewody moga zosta¢ uszkodzone w obszarze przy-
taczen.
Nie przekraczaé¢ maksymalnej obcigzalnosci pradowe;j.

®  Podigczy¢ napedy (rysunek 5).
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Natozenie klapy pokrywy

Aby chronié¢ przytacze magistrali przed niebezpiecznymi napieciami w obszarze przytagczen, na-
lezy natozy¢ klape pokrywy.
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Rysunek 6: Natozenie klapy pokrywy

= Poprowadzi¢ przewod magistrali do tytu.
= Wetkng¢ klape pokrywy na zacisk magistrali, az sie zatrzasnie (rysunek 6).

Zdjecie klapy pokrywy

Rysunek 7: Zdjecie klapy pokrywy

= Scisnaé po bokach klape pokrywy i $ciagnaé ja (rysunek 7).
5.2 Uruchomienie

Pomiar czasu przesuwu zawieszenia dekoracyjnego i lameli.

Czas przesuwu zawieszenia wazny jest na przesuwow na pozycje i przesuwow sceny. W przy-
padku zaluzji lamelowych czas przestawienia lameli jest uwarunkowany konstrukcyjnie i stano-
wi czes$¢ catkowitego przesuwu zawieszenia dekoracyjnego. Kat otwarcia lameli jest dlatego
ustawiony jako czas przesuwu miedzy pozycjami Otwarta i Zamknieta.

Przesuw w gore trwa z reguty dtuzej jak przesuw w dét i uwzgledniany jest jako przedtuzenie
czasu przesuwu W %.

® Zmierzy¢ czas przesuwu w gore i w dét zawieszenia.
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®  Zmierzy¢ czas przestawienia lameli miedzy pozycjami Otwarta i Zamknieta.
®  Zmierzone wartosci wprowadzi¢ przy ustawieniu parametréw - przesuw w gére w sekunda-

ch i przediuzenie czasu w procentach.

i/ Przy automatycznym rozpoznaniu czasu zbyteczny jest pomiar czaséw przesuwu zawie-

szenia dekoracyjnego.

[i] Automatyczny pomiar czasu przestawienia lameli nie jest mozliwy.

Pobranie adresu i oprogramowania uzytkowego

m  Zataczy¢ napiecie magistrali.

= Nadac¢ fizyczny adres urzgdzeniu i pobrac¢ do niego oprogramowanie uzytkowe.

®m  Zanotowa¢ adres fizyczny urzadzenia na etykiecie urzadzenia.

6 Zatacznik

6.1 Dane techniczne

Zasilanie

Napiecie znamionowe
Czestotliwos¢ sieci
Strata mocy

Nr zam. 1036 00

Nr zam. 1037 00

Nr zam. 1038 00

Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia
Temperatura sktadowania/transportu
Wyjscia

Rodzaj styku

Napiecie sterujgce

Prad sterujgcy AC1

Swietldwki

Obcigzalnos¢ pragdowa
Sasiadujace wyjscia
Urzadzenie

Nr zam. 1036 00

Nr zam. 1037 00

Nr zam. 1038 00
Obcigzenia na wyjscie
Obcigzenie oporowe
Obcigzenie pojemnosciowe
Silniki

Prad zatgczenia 200 ps
Prad zatgczenia 20 ms
Obcigzenia oswietlenia
Zaréwki

Lampy halogenowe HV
Lampy halogenowe z transformatorem Tronic
Lampy halogenowe z transformatorem induk-
cyjnym

Swietlowki T5/T8
niekompensowane
kompensowane réownolegle
Pot. podw. "duo"

Swietléowki kompaktowe
niekompensowane
kompensowane réownolegle

Lampy rteciowe
niekompensowane
kompensowane réwnolegle

AC 230/240V ~
50/60 Hz

maks. 2 W
maks. 3 W
maks. 4,5 W

-5 ... +45°C
-25...+70°C

zestyk J, monostabilny
C250V ~

16 A

16 AX

220A

240 A
280A
2160 A

3000 W

maks. 16 A (140u)
1380 VA

maks. 800 A
maks. 165 A

3000 W
2500 W
1500 W
1200 VA

1000 W
1160 W (140 uF)
2300 W (140 pF)

1000 W
1160 W (140 uF)

1000 W
1160 W (140 pF)
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Zasilanie przytgczy i obcigzenie

Rodzaj podtagczenia Zacisk srubowy
jednozytowy 0,5...4 mm?
druty cienkie bez tulejki ochronnej 0,5...4 mm?
druty cienkie z tulejkg ochronna 0,5...2,5 mm?
Szerokos¢ zamontowania

Nr zam. 1036 00 72mm /4 TE
Nr zam. 1037 00 72mm/4TE
Nr zam. 1038 00 144 mm /8 TE
Masa

Nr zam. 1036 00 ok. 250 g
Nr zam. 1037 00 ok. 290 g
Nr zam. 1038 00 ok. 460 g
KNX

Medium KNX TP 1
Modutu uruchomieniowy S-Mode
Napiecie znamionowe KNX DC 21 ...32V SELV
Pobor mocy KNX typ. 150 mW
Rodzaj przytagcza magistrali Zacisk przytaczeniowy

6.2 Pomoc w razie problemu

Obstuga reczna przy pomocy klawiatury nie jest mozliwa

Przyczyna 1: obstuga reczna nie jest zaprogramowana.
Zaprogramowac obstuge reczna.

Przyczyna 2: obstuga reczna zablokowana przez magistrale.
Zezwoli¢ na obstuge reczna.

Wyjscie nie daje sie obstugiwaé
Przyczyna: wyjscie jest zablokowane.
Zlikwidowac blokade.

Wszystkie wyjscia nie daja sie obstugiwac.
Przyczyna 1: wszystkie wyjscia sg zablokowane.
Zlikwidowac blokade.
Przyczyna 2: aktywny ciagty tryb reczny.
Dezaktywowac tryb reczny (wytaczyé permanentny tryb reczny).
Przyczyna 3: zostato zatrzymane oprogramowanie uzytkownika, miga dioda LED programowa-
nia.
Przeprowadzi¢ reset: odtaczy¢ urzadzenie od magistrali, ponownie wigczyé po 5 sekunda-
ch.
Przyczyna 4: brak lub btedne oprogramowanie uzytkownika.
Sprawdzi¢ i skorygowaé programowanie.

Wyjscia zaluzji nie daja sie obstugiwac
Przyczyna: aktywna pozycja wymuszona, funkcja zabezpieczajgca lub ochrona przed storicem.

Tak dtugo, jak dla wyjscia zaluzji aktywne sg nadrzedne funkcje, jego obstuga jest niemoz-
liwa.

Przesuwy na pozycje lub przesuwy scen nie sa wykonywane lub sa wykonywane z bieda-
mi

Przyczyna 1: aktywna ochrona przed stoncem, funkcja zabezpieczajgca, pozycja wymuszona
lub tryb reczny.

Tak dtugo jak aktywne pozostajg funkcje nadrzedne, nie sg mozliwe przesuwy na pozycje
lub przesuwy scen.
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Zawieszenie nie przesuwa sie w pozycje koncowa, btedne przesuwy pozycyjne i scenowe
Przyczyna: czas przesuwu zawieszenia jest btednie ustawiony.
Skorygowac czas przesuwu zawieszenia.

Przed przesuwem na pozycje i scenowym zawieszenie przesuwa sie do gory
Przyczyna: nie zapamietana zadna pozycja, np. z powodu zaniku napiecia sieciowego.
Zawieszenie wykonuje przesuw referencyjny. Nie przerywaé biegu zawieszenia.

6.3 Gwarancja

Gwarancja jest realizowana przez handel specjalistyczny na zasadach okreslonych w przepisa-
ch ustawowych.

Uszkodzone urzadzenie nalezy przekazac lub przestaé optacong przesytka wraz z opisem
usterki do wtasciwego sprzedawcy (handel specjalistyczny, zaktad instalacyjny, specjalistyczny
handel elektryczny). Zapewni on przekazanie urzadzenia do Gira Service Center.

Gira

Giersiepen GmbH & Co. KG
Elektro-Installations-
Systeme

Industriegebiet Mermbach
Dahlienstralle
42477 Radevormwald

Postfach 12 20
42461 Radevormwald

Deutschland

Tel +49(0)21 95 - 602-0
Fax +49(0)21 95 - 602-399

www.gira.de
info@gira.de
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