instabus EIB System
Aktor

Produktname:  Jalousieaktor 4fach 24 V DC mit Handbetéatigung
Bauform: Reiheneinbau

Artikel-Nr.: 1049 00
ETS-Suchpfad: Gira Giersiepen, Jalousie, Jalousie, Jalousieaktor 4fach 24 VDC Hand REG

Funktionsbeschreibung:

Der Jalousieaktor schaltet in Abhéngigkeit von EIB-Telegrammen bis zu vier voneinander unabhangige
Ausgangskandle fur jeweils einen Motor (4-kanal Betrieb). Auch ist es méglich, die Anzahl der
Ausgangskanéle auf zwei zu reduzieren, sodass bis zu zwei Jalousiemotoren je Kanal angesteuert werden
kdénnen (2 x 2-kanal Betrieb). In Abhangigkeit der allgemeinen Parametrierung kdnnen Jalousien, Rollladen
oder vergleichbare Systeme (z. B. 24 VDC-Dachfenstermotoren mit Kettenschubantrieben) angesteuert
werden.

Der Jalousieaktor verflgt Uber eine Handbedienung, wodurch die einzelnen Ausgénge dauerhaft oder
temporar unabhangig vom Bus angesteuert werden kénnen.

Der Aktor bietet die Mdglichkeit, gezielt Jalousie- bzw. Lamellen-, Rollladen- oder Fensterpositionen bei
Sonnenschutz-, Zentral- oder Positionstelegrammen anzufahren. Dabei errechnet das Gerat auch bei
Kurzzeit- bzw. Langzeitbefehlen oder bei Handbedienung automatisch zu jeder Zeit die angefahrene
Behanghothe, Lamellenstellung bzw. Fensterdffnung und gibt diese bei Bedarf tber die Positionsobjekte
aus.

Beim Empfang beispielsweise einer Sturmmeldung ist der Aktor in der Lage, die Jalousien, Rollladen bzw.
Fenster in eine vorgegebene Sicherheitsstellung zu fahren und dort zu verriegeln. Jeder Ausgang kann
unabhéangig voneinander auf eine eigene Fahrzeit parametriert werden.

Darstellung: Bedienelemente:
+1/2; | A ALY A AZV 1 Programmiertaste
000 (O ©) 1 Programmier-LED (rot)
+3/4- A A3V A Adv
0000 QO] Handbedienelemente:
i fion ot 1 Taste " 2" zur Aktivierung des Handbedienmodus
@eceeo00) (Auswarlltastelz.)
% orr 1 Taste "OFF" (Alles Stop)
e® © 1 Taste "a " flr Aufwartsfahrt bei Handbedienung
v 1 Taste "+ " flr Abwartsfahrt bei Handbedienung
o0 0o
instabus © (S Status-Anzeigeelemente:
® O c € 8 LED (rot) zur Fahrtrichtungsanzeige der einzelnen
Ausgange und des bei Handbedienung selektierten
Ausgangs
L 1 LED (rot) zur Statusanzeige "permanenter

Handbedienmodus”
1 LED (rot) zur Fahrtrichtungsanzeige "AUF" des

Abmessungen: selektierten Ausgangs bei Handbedienung
1 LED (rot) zur Fahrtrichtungsanzeige "AB" des
Breite: 4 TE; 70 mm selektierten Ausgangs bei Handbedienung
Hohe: 90 mm
Tiefe: 64 mm (Weitere Hinweise zu den Bedienelementen und zu den

Statusanzeigen vgl. "Handbedienung".)
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Technische Daten:

Versorgung instabus EIB
Spannung:
Leistungsaufnahme:
Anschluss:

Versorgung extern

(Betriebsspannung)
Spannung:
Gesamtverlustleistung:
Anschluss:

21 -32V DC (SELV)
typ. 150 mwW
instabus Anschluss- und Abzweigklemme

24V DC + 10 % (kein AC!) separat fir Ausgange 1/2und 3/4
min. 0,3 W bis max. 1,8 W (ohne angeschlossene Last)
Schraubklemmen:

0,5-4 mm2 eindrahtig u. feindrahtig ohne Aderendhllse
0,5-2,5mm2 feindrahtig mit Aderendhilse

Eingang

Ausgang
Schaltertyp:

Anzahl der Ausgange:
Schaltspannung:
Max. Schaltstrom:

Anschluss:

4 Wechsler je Ausgang monostabil
(Fahrtrichtungen mechanisch gegeneinander verriegelt.)
4
24V DC + 10 % (abgeleitet aus der Betriebsspannung)
In Abhéngigkeit der Fahrtrichtung wird die Ausgangsspannung
umgepolt. Angaben der Motorenhersteller beachten!
6 A: Nicht induktive oder schwach induktive Last.
(z. B. Gleichstrommotoren fiir Jalousieantriebe, usw.)
Schraubklemmen:
0,5-4 mm?2 eindrahtig u. feindrahtig ohne Aderendhilse
0,5-2,5mm2 feindrahtig mit Aderendhilse

Verhalten bei Spannungsausfall
Nur Busspannung:
Nur Betriebsspannung:

Bus- und Betriebsspannung:

1049-00 Seite 2/48

(vgl. zusatzlich "Bus- und Betriebsspannung", Seite 33)
parameterabhéangig ("Reaktion bei Busspannungsausfall™)

Alle Ausgange schalten ab (Stop). Keine Handbedienung méglich.
Positionsdaten gehen verloren. Sicherheitsfunktionen bleiben aktiv.
Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen werden verworfen.

Alle Ausgange schalten ab (Stop). Keine Handbedienung maéglich.
Positionsdaten gehen verloren. Sonnenschutz-, Zentral- oder
Sicherheitsfunktionen werden verworfen.

Stand 06/04
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Verhalten beim Wiedereinschalten:
Nur Busspannung:

Nur Betriebsspannung:

Bus- und Betriebsspannung:

(vgl. zusatzlich "Bus- und Betriebsspannung", Seite 33)
Betriebsspannung nicht vorhanden:

Ausgange sind abgeschaltet (Stop). Buskommunikation ist mdglich,
d. h. Sicherheitsfunktionen kénnen aktiviert werden.

Betriebsspannung vorhanden:

parameterabhangig ("Reaktion bei Busspannungswiederkehr")
Busspannung nicht vorhanden:

parameterabhéangig ("Reaktion bei Busspannungsausfall")
Eine Handbedienung ist mdglich.

Busspannung vorhanden:

Alle Ausgéange schalten ab bzw. bleiben abgeschaltet (Stop) bis ein
neues Bustelegramm empfangen wird und sich der Schaltzustand
andert.

Ausnahme: Der Aktor aktiviert automatisch wieder die Sicherheits-
funktion(en) zu den zugeordneten Ausgangen, wenn vor oder
wahrend des Ausfalls der Betriebsspannung die Sicherheitsobjekte
aktiviert wurden. Dabei wird das parametrierte "Verhalten am Anfang
der Sicherheitsfunktion" neu ausgefihrt. Eine vor dem Ausfall der
Betriebsspannung aktivierte und wahrend des Ausfalls deaktivierte
Sicherheitsfunktion ruft beim Einschalten der Betriebsspannung keine
neue Fahrt hervor. Wenn wéahrend des Ausfalls der
Betriebsspannung eine Sicherheitsfunktion zunachst aktiviert und im
Anschluss wieder deaktiviert wurde, startet der Aktor fiir die
zugeordneten Ausgange nach Betriebsspannungswiederkehr eine
neue Fahrt wie "am Ende einer Sicherheitsfunktion" parametriert. Die
betroffenen Ausgange sind auf jeden Fall nach Sicherheitsfreigabe
wieder freigegeben. Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen sind
deaktiviert. Eine Handbedienung ist méglich.

parameterabhangig ("Reaktion bei Busspannungswiederkehr")

(vgl. "Nur Busspannung" / "Nur Betriebsspannung")

Schutzart:

Prifzeichen:
Umgebungstemperatur:
Lagertemperatur:
Einbaulage:
Mindestabstande:
Befestigungsart:

Stand 06/04
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IP 20

EIB

-5 °C bis +45 °C

-25 °C bis +70 °C (Lagerung tber +45 °C reduziert die Lebensdauer)
beliebig

keine

Aufschnappen auf Hutschiene (keine Datenschiene erforderlich)

1049-00 Seite 3/48
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AnschluBBbild: Klemmenbelegung:
24V DC +
A +
: : Ausgang Motor“faht
+1/2- | AALV A A2V aufwarts
+3/4- | AA3V A A4V v
©0 000 (ON©)
AV AV AV A Y
o r r1 r
Al A2 A3 A4 A
0000000 -
QN oFf Motor faht
o0 O Ausgang abwarts
A Y +
o0 0o v
instabus ® Ela
I ce
. ’
schwarz \ /rot Ausgang Motor Stopp
instabus- v -
Leitung
3/4 Ausgange 3/ 4 wie Ausgang 1
+
Skizzierte Relaisposition = Motor stopp.
schaltet PN schaltet
"Auf" | : "Ab"
DY YD
- O——
1/2 zum Ausgang 2
+ (Ausgang 2 wie Ausgang 1)
D = Bremsdioden
S—=
A v
Auf Ab
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Bemerkungen zur Hardware:

Der Anschluss der 24 V-Versorgungsspannung (Betriebsspannung) des Gerats erfolgt an den Klemmen
'+ 1/ 2-". Gleichzeitig werden damit die Ausgange Al und A2 und somit die Motoren M1 und M2 versorgt.
Bei Nutzung der Ausgénge A3 und A4 muss zusatzlich eine 24 V-Versorgungsspannung an die Klemmen
'+ 3/ 4 —" angeschlossen werden.

Es ist nicht unbedingt erforderlich, Motoren an die Ausgange Al bzw. A2 anzuschlie3en. Die Betriebs-
spannung (Klemmen '+ 1 / 2-") muss jedoch angeschlossen sein, damit das Geréat funktioniert. Der Aktor
verfugt an den Klemmen '+ 1/ 2—' Giber einen Verpolungsschutz.

Hinweis:

Die Polaritat der Betriebsspannung an den Klemmen '+ 1 /2 =" und '+ 3/ 4 — muss gleich sein!
Andernfalls kann der Aktor zerstort werden.

Keine AC-Betriebsspannung anschlieRen!

Die externe 24 V-Spannungsquelle muss so ausgelegt sein, dass sie auch unter allen Lastbedingungen
(insbesondere beim Einschalten der Motoren) eine Betriebsspannung von 24 V DC mit einer maximalen
Toleranz von + 10 % gewahrleistet.

Sollen Motoren an einem Ausgang parallel geschaltet werden, sind unbedingt die Angaben der
Motorenhersteller zu beachten. Andernfalls kénnten die Motoren zerstért werden.

Nur Jalousien, Rollladen oder Kettenschubantriebe mit Endlagenschalter (mechanisch oder elektronisch)
verwenden. Die Endschalter der angeschlossenen Motoren sind auf korrekte Justierung zu tberprtfen!
Bei Verwendung von Kettenschubantrieben wird empfohlen, den Langzeitbetrieb in der ETS auf
‘unendlich' zu parametrieren, um das Motorgetriebe dauerhaft zu schonen. Die Angaben der Motoren-
hersteller sind zu beachten!

Beim Aktivieren der Handbedienung (vgl. "Handbedienung", Seite 35) werden alle Ausgangskanale
gestoppt. Die Buskommunikation hat in diesem Fall keine Auswirkungen mehr auf die Relaiszusténde.
Sicherheitsfahrten, Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen werden abgebrochen. Eine Sicherheitsfunktion
wird bei Verlassen der Handbedienung nachgeholt, wenn diese noch aktiv ist.

Bei Handbedienung ist nur ein Langzeitbetrieb (langer Tastendruck) und ein Stopp-Befehl (kurzer
Tastendruck) moglich.
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Software-Beschreibung:
ETS-Suchpfad: ETS-Symbol:
Gira Giersiepen, Jalousie, Jalousie, Jalousieaktor 4fach 24 VDC Hand REG

— —
4
Applikationen:
Kurzbeschreibung: Name: Von: Seite: Datenbank
Jalousie Jalousie 206901 06.04 7 10499110

1049-00 Seite 6/48 Stand 06/04
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Applikationsbeschreibung: Jalousie 206901

Funktionsumfang

e Betriebsart '4-kanal Betrieb' oder '2 x 2-kanal Betrieb' parametrierbar:
- Bei 4-kanal Betrieb 4 voneinander unabhangige Ausgangskanale fir jeweils einen Jalousie- / bzw.
Rollladenmotor oder fiir vergleichbare Systeme,
- Bei 2 x 2-kanal Betrieb Reduzierung der Ausgangskanéle, sodass zwei Klemmenausgange
gemeinsam und somit zwei Motoren je Ausgangskanal angesteuert werden kénnen.

e Jalousieart einstellbar: Jalousie (mit Lamellensteuerung) oder Rolllade

e Getrennt zu jedem Ausgangskanal kann der Kurzzeit- oder Langzeitbetrieb vorgegeben werden
(Langzeitbetrieb auch unendlich). Zusatzlich ist es bei Verwendung der Positionierungsfunktion méglich,
getrennt fur jeden Ausgangskanal eine Fahrzeit der Jalousie bzw. der Lamelle oder der Rolllade zu
parametrieren. Somit kdnnen beispielsweise gewdhnliche Rohrmotoren mit 'normalen’ mechanischen
oder elektronischen Endlagenschaltern angesteuert werden (Hinweise der Motorenhersteller beachten).

e Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel fur jeden Ausgangskanal getrennt einstellbar.

e Fahrzeitverlangerung einstellbar zum Anpassen unterschiedlicher Fahrzeiten in die obere Endlage
(anhangig vom Antrieb). Da Jalousien oder Rollladen bei Aufwartsfahrten langsamer sind, kann somit
eine Anpassung erfolgen.

e Zwei Sicherheitsfunktionen mit getrennter Zuordnung zu den Jalousie- bzw. Rollladenkanéalen und
gemeinsamer zyklischer Uberwachung:
Fahren in eine parametrierbare Endlage bei Aktivierung bzw. Deaktivierung der Sicherheitsfunktion(en).
Bei freigegebener Positionierungsfunktion kann nach dem Ende einer Sicherheit die vor Sicherheit
eingestellte bzw. wéhrend Sicherheit empfangene Position der Jalousie bzw. Lamellen oder der Rollladen
nachgefiihhrt werden. Die Polaritéat der Sicherheitsobjekte ist einstellbar.

e Positionierungsfunktion aktivierbar:

- Aktivierung der bidirektionalen Positionsobjekte zu jedem Ausgangskanal zur Vorgabe der Jalousie-
bzw. Lamellenpositionen oder der Rollladenpositionen. Zuséatzlich kdnnen die aktuellen Positionen
ausgelesen bzw. aktiv Ubertragen werden,

- Aktivierung der Sonnenschutzfunktion(en),

- Aktivierung der Zentralfunktion bei 2 x 2-kanal Betrieb.

e Priorititenvergabe eintreffender Telegramme einstellbar.

e Zwei Sonnenschutzfunktionen fir helligkeitsabh&ngiges Verfahren der Jalousie bzw. der Lamellen oder
der Rollladen in eine parametrierbare Position. Die Position kann getrennt fir jeden Ausgangskanal
vorgegeben werden. Die Reaktion nach dem Ende einer Sonnenschutzfunktion kann festgelegt werden.
Dabei konnen die Endlagen angefahren oder die vor der Sonnenschutzfunktion eingestellte bzw. die
wahrend der Sonnenschutzfunktion empfangene Position nachgefihrt werden.

Die Sonnenschutzfunktionen kdnnen unabhangig den Ausgangskanéalen zugeordnet oder logisch
miteinander verknupft werden. Die Polaritdt der Sonnenschutzobjekte ist parametrierbar.

e Reaktion nach Busspannungsausfall- und wiederkehr einstellbar.

e 4 Zentralfunktionen bei 2 x 2-kanal Betrieb moglich:
Jeder Ausgangskanal kann unabhangig den bis zu 4 Zentralfunktionen zugeordnet werden. Bei
Aktivierung einer Zentralfunktion kdnnen die Jalousien bzw. die Lamellen oder die Rollladen in eine fur
jeden Ausgangskanal getrennt parametrierbare Position gefahren werden. Die Reaktion nach dem Ende
einer Zentralfunktion ist parametrierbar. Dabei kdnnen die Endlagen angefahren oder die vor der
Zentralfunktion eingestellte bzw. die wéahrend der Zentralfunktion empfangene Position nachgefiihrt
werden. Die Polaritéat der Sonnenschutzobjekte ist parametrierbar.

Handbedienung der Ausgangskanéle auch ohne Busspannung mdglich. Die Handbedienung ist sperrbar.

Stand 06/04 1049-00 Seite 7/48
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Objekt
Od 0-3 Kurzzeitbetrieb:
Od 4-7 Langzeitbetrieb:
Od 2,3/6,7 Zentral:
Od 8-15 Positionierung:

16 - 17 Sicherheit:

e

18- 19 Sonnenschutz:

1049-00 Seite 8/48

Objektbeschreibung
1 Bit Objekt fur den Kurzzeitbetrieb (Step) einer Jalousie / Rolllade
1 Bit Objekt fir den Langzeitbetrieb (Move) einer Jalousie / Rolllade

1 Bit Objekt fur Zentralfunktionen (Nur bei Betriebsart = "2 x 2-kanal
Betrieb") (Polaritat parametrierbar)

1 Byte Obijekt bidirektional zum Empfang von Positionsdaten tiber den
EIB bzw. zur Ausgabe von Positionsdaten nach einer Fahrt der Jalousie
/ Rolllade auf den EIB

1 Bit Objekt zum Empfang einer Alarm- bzw. Sicherheitsmeldung
(Polaritat parametrierbar)

1 Bit Objekt zur Aktivierung der Sonnenschutzfunktion(en)
(Polaritat parametrierbar)

Stand 06/04
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Kurzzeitbetrieb

- Kurzzeitbetrieb
- Langzeitbetrieb /
Fahrzeit
- Fahrzeit Lamelle *
- Pause bei
Richtungswechsel

Objekt 0

Langzeitbetrieb

Objekt 4

Positionierung Rolllade **

Objekt 8

Positionierung Jalousie *

**: Nur bei Lalousieart = "Rolllade"!

Objekt 8

Positionierung Lamelle *

Objekt 12

A1

*: Nur bei Lalousieart = "Jalousie"!

- Uberwachungszeit
- Polaritat der
Sperrobjekte
- Verhalten am Anfang
- Verhalten am Ende
- Nachfiihrung
Jalousieposition

Sicherheit 1
Objekt 16
Funktionen /
Verhalten
Sicherheit 2
Objekt 17

L

- keine Zuordnung

- Sicherheit 1 ODER 2

- Sicherheit 1
- Sicherheit 2

- Polaritét der
Sonnenschutzobjekte
- Sonnenschutzposition
- Verhalten am Ende
- Referenzfahrt

Sonnenschutz 1
Objekt 18
Funktionen /
Verhalten
Sonnenschutz 2
Objekt 19

1

Funktionsschaltbild (z.B. Ausgang 1)

- Sonnenschutz 1 UND 2
- Sonnenschutz 1 ODER 2

- keine Zuordnung
- Sonnenschutz 1
- Sonnenschutz 2

Positionssteuerung

instabus EIB System
Aktor

Nur bei Lalousieart = "Jalousie"!

Busspannungs-
ausfall
| -wiederkehr

el

Allgemein

1 Ausgang 1

Betriebsart = "4-Kanal-Betrieb" / Positionierung und Sonnenschutz = "freigegeben”

Stand 06/04
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- Kurzzeitbetrieb
- Langzeitbetrieb /
Fahrzeit
- Fahrzeit Lamelle *
- Pause bei
Richtungswechsel

V Nur bei Lalousieart = "Jalousie"!

Kurzzeitbetrieb
Objekt 0

Langzeitbetrieb
Objekt 4

i

Positionierung Rolllade **|
Objekt 8 l
**: Nur bei Lalousieart = "Rolllade"!

\ 4

Positionierung Jalousie * | 4
Objekt 8

|

Positionierung Lamelle * | 4
Objekt 12

|

-Busspannungs-
*: Nur bei Lalousieart = "Jalousie"! ausfall

| -wiederkehr

el

—p»  Algemein

- Uberwachungszeit - keine Zuordnung
- Polaritét der - Sicherheit 1
Sperrobjekte - Sicherheit 2

- Verhalten am Anfang
- Verhalten am Ende

- Sicherheit 1 ODER 2

Sicherheit 1
Objekt 16
Funktionen /
Verhalten
Sicherheit 2
Objekt 17

L
|

Positionssteuerung

- keine Zuordnung

- Sonnenschutz 1

- Sonnenschutz 2
- Sonnenschutz 1 UND 2
- Sonnenschutz 1 ODER 2

- Polaritét der
Sonnenschutzobjekte
- Sonnenschutzposition
- Verhalten am Ende
- Referenzfahrt

Sonnenschutz 1
Objekt 18
Funktionen /
Verhalten
E@_’
Objekt 19 —e
Zuordnung
- Polaritat
- Verhalten am Ende/ (Mehrauswahl
- Zentralposition maglich)

T

Zentral 1
Objekt 2

Zentral 2
Objekt 3
Funktionen /
Verhalten
Zentral 3
Objekt 6

Zentral 4
Objekt 7

Ll
1

Funktionsschaltbild (z.B. Ausgang 1/3)

Betriebsart = "2x2-Kanal-Betrieb" / Positionierung, Sonnenschutz und Zentralfunktion = "freigegeben”
1049-00 Seite 10/48 Stand 06/04
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Kurzzeitbetrieb
Objekt 0

Langzeitbetrieb
Objekt 4

il

- Uberwachungszeit
- Polaritat der
Sperrobjekte
- Verhalten am Anfang
- Verhalten am Ende

~

Sicherheit 1
Objekt 16

Sicherheit 2
Objekt 17

L

Funktionen /
Verhalten

Funktionsschaltbild (z.B. Ausgang 1)

- keine Zuordnung
- Sicherheit 1
- Sicherheit 2

- Sicherheit 1 ODER 2

Betriebsart = "4-Kanal-Betrieb" / Positionierung = "gesperrt"

Stand 06/04
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- Kurzzeitbetrieb
- Langzeitbetrieb /
Fahrzeit
- Pause bei
Richtungswechsel

~

Positionssteuerung

instabus EIB System

Aktor

-Busspannungs-
ausfall
[ -wiederkehr

vl

—>

Allgemein

Ausgang 1

1049-00 Seite 11/48
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Kurzzeitbetrieb
Objekt 0
Langzeitbetrieb
Objekt 4

- Kurzzeitbetrieb
- Langzeitbetrieb /
Fahrzeit
- Pause bei
Richtungswechsel

~

- Uberwachungszeit
- Polaritét der
Sperrobjekte
- Verhalten am Anfang
- Verhalten am Ende

~

Sicherheit 1
Objekt 16

Sicherheit 2
Objekt 17

L

Funktionen /
Verhalten

- keine Zuordnung
- Sicherheit 1
- Sicherheit 2

- Sicherheit 1 ODER 2

Positionssteuerung

Funktionsschalthild (z.B. Ausgang 1/3)
Betriebsart = "2x2-Kanal-Betrieb" / Positionierung = "gesperrt"

1049-00 Seite 12/48
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-Busspannungs-
ausfall
| -wiederkehr

el

—>

Allgemein

Ausgang 1/3

Stand 06/04
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[B)2alousie 206901 |

= | Allgemein

—| @ | Betriebsart |

b | 4-Kanal-Betrieb |

= Q e Q Q Freigabe Karteikarten "Ausgang X" (X =1, 2, 3, 4)

7l | 2 x 2-Kanal-Betrieb |

@@ Freigabe Karteikarten "Ausgang 1/3" bzw. "Ausgang 2/4"

Jalousieart

@l Positionieren (VZ) |

—|@| Funktion Sonnenschutz (VZ) |

=|EE)

@ | Prioritéaten (V2) |

Freigabe Karteikarten "Sonnenschutz"
und "Sonnenschutz-Position"

—|@| Funktion Zentral (VZ) | Parameter "Funktion Zentral" nur bei 2 x 2-Kanal-Betrieb

@@ Freigabe Karteikarten "Zentral" und "Zentral-Position"

@ Freigabe Parameter "Jalousieposition bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren"
auf Karte "Sicherheit"

—|@| Reaktion nach Busspannungsausfall |

—|@| Reaktion bei Busspannungswiederkehr |

—| @| Fahrzeitverlangerung (VZ) |

—| ] | Ausgang 1 oder Ausgang 1/3 |®|

—| @l Kurzzeitbetrieb Basis / Faktor |

—| @ | Langzeitbetrieb |

—| @l Pause bei Richtungswechsel |

Nur bei Positionierung = "freigegeben" oder

—| @l Fahrzeit Jalousie / Rolllade | Langzeitbetrieb = "Fahrzeit"!

—| @l Fahrzeit Lamelle | Nur bei feigegebener Positionierung und Jalousieart = "Jalousie"!

Parameterbild (Teil 1 von 3)

Stand 06/04 1049-00 Seite 13/48
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L]
o
°

—| = | Ausgang 2 oder Ausgang 2/4

)

—| ] | Ausgang 3

|@ siehe Ausgang 1

—| = | Ausgang 4

©

—| = | Sicherheit |

@l Zyklische Uberwachungszeit fiir Sicherheit 1 und 2 |

@ | Sicherheitsverriegelung bei Objektwert fir Sicherheit 1 |

@l Sicherheitsverriegelung bei Objektwert fir Sicherheit 2 |

—| E;l Sicherheit |

@l Position bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren |®|

@ | Zuordnung | ®

@ | Verhalten am Anfang und am Ende | Q)

_| = | Sonnenschutz (VZ)

®

@ | Sonnenschutz aktiv bei Objektwert fur Sonnenschutz 1 (VZ) |

@l Sonnenschutz aktiv bei Objektwert flr Sonnenschutz 2 (VZ) |

@l Zuordnung (VZ2) | Q)

@ | Verhalten der Jalousie am Ende der Sonnenschutzautomatik (VZ) |

—|E7| Sonnenschutz-Position (VZ) |®|

—|@| Referenzfahrt vor Sonnenschutzpositionierung? (VZ) |

—| @ | Position Jalousie

|®

—| @ | Position Lamelle

| ©

—| @ | Position Rolllade

e e o o

Parameterbild (Teil 2 von 3)
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Nur bei Jalousieart = "Jalousie"

| ®} Nur bei Jalousieart = "Rolllade"

(D = Diese Parameter sind fur jeden Ausgang
im 4- oder 2 x 2-Kanal-Betrieb vorhanden!

@ = Die Karteikarte "Sonnenschutz" mit dem
Parameter "Zuordnung" ist im 4-Kanal-Betrieb
zweimal vorhanden!

VZ = Voller Zugriff
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L[y | zentral (v2) |(G)]
—@ | zentral 1 (v2) |
—@ | zentral 2 (v2) |
— @] zentral 3 (v2) |
— @] zentral 4 (v2) |

—|@ | Zuordnung; Ausgang 1/3 (VZ) |

—| @ | Zuordnung; Ausgang 2/4 (VZ) |

—|@| Verhalten am Ende der Zentralfunktion (VZ) |

—| E7| Zentral-Position (VZ) |®|

@l Position Jalousie (VZ) | @

Nur bei Jalousieart = "Jalousie"

@l Position Lamelle (VZ) |®

@l Position Rolllade (VZ) |® } Nur bei Jalousieart = "Rolllade"

—| = | Handbedienung |

@| Handbedienung |

@| Handbedienung bei Busspannungsausfall

(D = Diese Parameter sind fiir jeden Ausgang
im 4- oder 2 x 2-Kanal-Betrieb vorhanden!

@ = Diese Parameter sind fir jede Zentralfunktion
vorhanden!

VZ = Voller Zugriff

Parameterbild (Teil 3 von 3)
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Anzahl der Adressen (max.): 32 dynamische Tabellenverwaltung: Ja X Nein O
Anzahl der Zuordnungen (max.): 32 maximale Tabellenlange: 64
Kommunikationsobjekte: 20

Betriebsart "4—kanal Betrieb"

Objekt Funktion Name Typ Flag
O 0 Ausgang 1 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L*)
[L_| 1 Ausgang 2 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L¥
O 2 Ausgang 3 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L*)
[L_| 3 Ausgang 4 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L¥
O 4 Ausgang 1 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L*
[L_| 5 Ausgang 2 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L¥
O 6 Ausgang 3 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L*
[L_| 7 Ausgang 4 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L¥

Betriebsart "2 x 2-kanal Betrieb"

Objekt Funktion Name Typ Flag
O 0 Ausgang 1/3 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L¥)
O 1 Ausgang 2/4 Kurzzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L%
O 2 Zentral 1 Zentral 1 Bit K, S, (L¥
O 3 Zentral 2 Zentrall 1 Bit K, S, (L%
O 4 Ausgang 1/3 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L
O 5 Ausgang 2/4 Langzeitbetrieb 1 Bit K, S, (L%
O 6 Zentral 3 Zentral 1 Bit K, S, (L
O 7 Zentral 4 Zentrall 1 Bit K, S, (L%

Funktion "Jalousieart = Jalousie" ***

Objekt Funktion Name Typ Flag
[L_| 8 Ausgang 1 bzw. Ausgang 1/3  Positionierung Jalousie 1Byte K,S,(U*L*)
O 9 Ausgang 2 bzw. Ausgang 2/4 Positionierung Jalousie 1Byte K,S,(U*,L*)
[L_| 10 Ausgang 3 Positionierung Jalousie 1Byte K,S,(U**L*)
O 11  Ausgang 4 Positionierung Jalousie 1Byte K,S,(U*,L*)
[L_| 12 Ausgang 1 bzw. Ausgang 1/3  Positionierung Lamelle 1Byte K,S,(U*L*)
O 13 Ausgang 2 bzw. Ausgang 2/4 Positionierung Lamelle 1Byte K,S,(U*,L*)
[L_| 14 Ausgang 3 Positionierung Lamelle 1Byte K,S,(U**L*)
O 15  Ausgang 4 Positionierung Lamelle 1Byte K,S,(U*L*)

Funktion "Jalousieart = Rolllade" ***

Objekt Funktion Name Typ Flag
O 8 Ausgang 1 bzw. Ausgang 1/3 Positionierung Rolllade 1Byte K,S,(U*,L¥
|:|<_| 9 Ausgang 2 bzw. Ausgang 2/4 Positionierung Rolllade 1Byte K,S,(U*,L*)
O 10  Ausgang 3 Positionierung Rolllade 1Byte K,S,(U**,L¥
D.l 11 Ausgang 4 Positionierung Rolllade 1Byte K,S,(U*L*)

Objekt Funktion Name Typ Flag
O 16  Sicherheit 1 Sicherheit 1 Bit K, S, (L
O 17  Sicherheit 2 Sicherheit 1 Bit K, S, (L%
[L_| 18 Sonnenschutz 1 Sonnenschutz 1 Bit K, S, (L¥)
O 19  Sonnenschutz 2 Sonnenschutz 1 Bit K, S, (L*

1049-00 Seite 16/48
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*. Beiden mit (L) gekennzeichneten Objekten kann der aktuelle Objektstatus ausgelesen werden
("L"-Flag setzen!).

**: Die standig durch die gelaufene Fahrzeit errechnete Position der Jalousie oder der Rolllade wird
grundsatzlich in den Positions-Objekten nachgefuhrt. Durch Setzen des "U"-Flags an diesen Objekten
kann nach einer Fahrt die aktuelle Position automatisch auf den Bus Ubertragen werden.

**x - |m 2x2-kanal Betrieb sind die Objekte 10 und 11 bzw. 14 und 15 nicht vorhanden.

Fahrzeiten / Kurzzeitbetrieb / Langzeitbetrieb / Umschaltzeit / Fahrzeitverlangerung

Der Jalousieaktor kann auf die je Ausgangskanal mitunter unterschiedlichen Fahrzeiten der verwendeten
Jalousien oder Rollladen eingestellt werden. Dazu sind verschiedene Zeiten erforderlich, die wahrend der
Inbetriebnahme des Geréts ermittelt und in der ETS festzulegen sind.

Ermittlung des Kurzzeitbetriebs

Der Kurzzeitbetrieb (Step) dient beispielsweise zum Verstellen des Lamellenwinkels einer Jalousie oder
zum Einstellen der 'Schlitzstellung' einer Rolllade. Meist wird der Kurzzeitbetrieb durch die Betétigung eines
Jalousie-Tastsensors iniziiert, wodurch ein manueller Eingriff in die Behangsteuerung ermdglicht wird.
Empféangt der Aktor wahrend einer Bewegung der Jalousie bzw. Rolllade einen Kurzzeitbefehl, stoppt der
Jalousieaktor sofort die Fahrt.

Durch die Parameter "Kurzzeitbetrieb Basis" und "Kurzzeitbetrieb Faktor" ist es mdglich, je Ausgangskanal
unabhéngig die Zeit zum Kurzzeitbetrieb festzulegen. Dabei sollte die hier eingetragene Zeit bei einer
Jalousie ca. ¥ der vollstandigen Verfahrzeit der Lamelle oder bei einer Rolllade der Verfahrzeit zur Offnung
eines Rollladenpanzers entsprechen.

Bei der Einstellung des Faktors auf "0" erfolgt beim Empfang eines Kurzzeitbefehls lediglich ein Stopp,
wenn sich die Jalousie oder Rolllade in einer Fahrt befindet. Befindet sich der Behang nicht in einer
Bewegung, erfolgt in diesem Fall keine Reaktion.

Ermittlung des Langzeitbetriebs

Der Langzeitbetrieb (Move) dient zum Verstellen der Jalousie- oder Rollladenhdhe. Auch ein
Langzeitbetrieb wird meist durch einen langen Tastendruck an einem Jalousie-Tastsensor oder
beispielsweise durch eine Ubergeordnete Zeitsteuerung initiiert. Er kann durch den Empfang eines
Kurzzeitbefehls grundsatzlich gestoppt werden. Ein ununterbrochener Langzeitbetrieb fahrt die Jalousie
oder die Rolllade in die Endlagen (vollstandig geoffnet bzw. vollstdndig geschlossen).

Durch den Parameter "Langzeitbetrieb" ist es mdglich, je Ausgangskanal unabhéngig die Zeit zum
Langzeitbetrieb festzulegen. Dabei werden die beiden folgenden Einstellungen bericksichtigt:

o "Fahrzeit Jalousie + 20 %"
Der Langzeitbetrieb wird durch die Parameter "Fahrzeit Jalousie / Rolllade Basis" bzw. "Fahrzeit
Jalousie / Rolllade Faktor" eingestellt. Dabei muss die Fahrzeit so eingestellt werden, dass sie der
tatsachlichen Verfahrzeit der Jalousie oder Rolllade bei einer Fahrt aus der oberen in die untere Endlage
entspricht.
Damit sichergestellt werden kann, dass sich die Jalousie bzw. die Rolllade nach dem Ablauf des
Langzeitbetriebs auf jeden Fall in einer Endlage befindet, wird stets automatisch ein Zeitaufschlag von
20 % der parametrierten Fahrzeit aufaddiert.
Da Jalousien oder Rollladen beim Aufwartsfahren ggf. durch das Gewicht oder &u3ere physikalische
Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsamer sind, verlangert der Aktor automatisch bei einem
Langzeitbetrieb in die obere Endlage stets die eingestellte Zeit um die parametrierte
"Fahrzeitverlangerung” (vgl. "Fahrzeitverlangerung”, Seite 19). Dadurch wird sichergestellt, dass auch
bei ununterbrochenen Langzeitfahrten in die obere Endlage stets diese erreicht wird.

Stand 06/04 1049-00 Seite 17/48
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Ein ununterbrochener Langzeitbetrieb wird grundsétzlich in Abhangigkeit der Fahrtrichtung mit der vollen
Langzeitfahrtzeit gefahren, egal, in welcher Position sich die Jalousie oder Rolllade befindet.

Hinweise:

- Die Fahrzeit darf nicht kiirzer gewahlt werden, als die tatséchliche Verfahrzeit der Jalousie bzw. der
Rolllade aus der oberen in die untere Endlage!

- Ein Langzeitbetrieb kann durch den Empfang eines neuen Langzeitbefehls nachgetriggert werden.

e "unendlich":
Bei dieser Einstellung werden die entsprechenden Ausgangskanale bei einem Langzeitbetrieb in
Abhéangigkeit der Fahrtrichtung dauerhaft bestromt. Diese Einstellung kann flir manche Antriebe
erforderlich sein (bitte Angaben der Motorenhersteller beachten).
Auch ein 'unendlicher' Langzeitbetrieb kann durch einen Kurzzeitbetrieb oder ggf. durch eine
Positionierung (vgl. "Positionierung”, Seite 20) unterbrochen werden.

Ermittlung der Fahrzeiten fir Jalousie bzw. Lamelle oder Rolllade

Die Fahrzeiten aller Jalousien bzw. Lamellen oder aller Rollladen muss festgelegt werden. Diese Fahrzeiten
sind in Abhangigkeit der Parametrierung eine Referenz fur den Langzeitbetrieb inkl. einer Sicherheitsfahrt
und fir die Positionierungsfunktionen inkl. Sonnenschutz- und Zentralfunktion.

Insbesondere um eine genaue Positionierungsfunktion zu erzielen, ist es erforderlich, dass die ermittelten
Werte zur Fahrzeit genau festgehalten und in die Parameter eingetragen werden! Es wird empfohlen,
mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.

Ermittlung der Fahrzeit der Jalousie oder der Rolllade:

Es ist die tatsachliche Verfahrzeit der Jalousie oder Rolllade von der oberen in die untere Endlage zu
ermitteln.
Einstellbarer Zeitbereich: 1 Sekunde (8 ms - 125) bis 55 Minuten (33 s - 100).

Jalousie Rolllade

obere
Endlage ™=

obere
Endlage *

Fahrzeit [s]

J

Fahrzeit [s]

untere

Endlage D

untere Endlage
Rolllade vollstéandig geschlossen

C_ Wiy
e I

Tipp:
Die angeschlossenen Motoren kénnen entweder bei unprogrammiertem Aktor durch die Handbedienung
direkt am Gerat (vgl. "Handbedienung", Seite 35) oder im programmierten Zustand durch Langzeitbefehle in

die Endlagen gefahren werden. Im unprogrammierten Zustand ist der Langzeitbetrieb auf 'unendlich’
werkseingestellt.

Umschaltzeit:

Um die Motorantriebe vor Zerstérung zu schiitzen, kann eine feste Pausenzeit bei jeder Umschaltung der
Fahrtrichtung je Ausgangskanal parametriert werden. Wahrend der Pausenzeit wird keine Fahrtrichtung
bestromt (Stop). Der Parameter "Pause bei Richtungswechsel" kann dabei Umschaltpausenvon 0,5s, 1s
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(default), 2 s und 5 s bertcksichtigen. Welche Parametereinstellung erforderlich ist, kann aus den
technischen Unterlagen des verwendeten Motorantriebs enthommen werden.

Die Umschaltzeit wird auch bei einem Busspannungsausfall und bei einer Handbedienung bericksichtigt.
Im unprogrammierten Zustand des Jalousieaktors ist fur alle Ausgangskanéle eine Umschaltzeit von 1 s
werkseingestellt.

Fahrzeitverlangerung:

Jalousien oder Rollladen haben beim Aufwértsfahren die Eigenschaft, bedingt durch das Gewicht oder
durch auliere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsamer zu fahren.

Deshalb beriicksichtigt der Jalousieaktor bei jeder Aufwartsfahrt (Langzeitbetrieb / Positionierung) die
parametrierte Fahrzeitverlangerung. Auch bei Positionierungen in keine der Endlagen wird automatisch auf
die errechnete Fahrzeit die Fahrzeitverlangerung aufaddiert. Die Verlangerung errechnet sich prozentual
aus der zu fahrenden Fahrzeit.

Bei der Parametrierung der Fahrzeitverlangerung ist die Fahrzeit zu ermitteln, die die Jalousie oder die
Rolllade aus der unteren in die obere Endlage benétigt. Die im Vergleich zur zuvor parametrierten Fahrzeit
(Fahrt aus der oberen in die untere Endlage) ermittelte Mehrfahrzeit ist prozentual umzurechnen und in den
Parameter einzutragen. Ggf. ist die Fahrzeitverlangerung aufzurunden.

Beispiel zur Ermittlung der Fahrzeitverlangerung:

- Zuvor ermittelte und parametrierte "Fahrzeit" aus der oberen in die untere Endlage: Toy = 20 Sekunden
- Ermittele Fahrt aus der unteren in die obere Endlage: Tuo = 22 Sekunden

- Errechnete Mehrfahrzeit: Tuo - Trou = 2 Sekunden > 2 Sekunden aus 20 Sekunden (Toy) sind 10 %.
- Zu parametrierende Fahrzeitverlangerung: 10 %

Ermittlung der Fahrzeit der Lamelle:

Es ist die tatséchliche Verfahrzeit der Lamelle von der vollstandig gedffneten Position zur vollstandig
geschlossenen Position (Jalousiefahrt Richtung abwarts) zu ermitteln.
Einstellbarer Zeitbereich: 40 Millisekunden (8 ms - 5) bis 55 Minuten (33 s - 100).

L ~
/ /
/ e \ 7~
] L / 4 M /
Bewegungsrichtung der / Bewegungsrichtung der \
Jalousie: AUF / " Lichteinfall Jalousie: AB R N\ Lichteinfall
/ \\
] ]
Lamellen vollstandig Lamellen vollstandig
geoffnet geschlossen

Hinweise:

e Der Jalousieaktor ist so konzipiert, die gebrauchlichste Jalousieart ansteuern zu kénnen. Dabei geht der
Aktor davon aus, dass die Lamellen vollstandig geschlossen sind, wenn sich die Jalousie nach unten
bewegt. Analog wird davon ausgegangen, dass die Lamellen vollstandig gedffnet sind, wenn sich die
Jalousie nach oben bewegt.

e Bei Jalousiebetrieb muss die Fahrzeit der Jalousie gréRRer sein, als die Fahrzeit der Lamelle. Wird die
Fahrzeit der Jalousie kleiner parametriert, akzeptiert der Aktor diese Zeit nicht und 'behalt' die zuvor
programmierte Jalousie-Fahrzeit. Vor der Erstinbetriebnahme ist die Fahrzeit der Jalousie im Geréat auf
40 s werkseingestellt.
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Positionierung

Der Jalousieaktor verfugt tber eine komfortable Positionierungsfunktion. Ist die Positionierungsfunktion
freigegeben (Parameter "Positionieren” = "freigegeben”), sind die Positionierungsobjekte und die
Sonnenschutz- bzw. die Zentralfunktion verfiigbar (Zentralfunktion nur im 2 x 2-kanal Betrieb).

Die Positionen einer Jalousie bzw. Lamelle oder Rolllade sind wie folgt definiert:

Jalousie Rolllade
obere I:I D l:| D ” h —
Endlage = 0% X . 0% // \\ e
: s : i /’ ‘\ /
N | AL o \ Lichteinfall
‘ § ‘ : "4 \\
untere : IN : i Rolllad /
100% = 100% s ROlade
Endlage ° ° vollstandig / N
geschlossen I  —
Lamellen vollsténdig Lamellen vollstandig
geoffnet 0 % geschlossen 100 %
(Aufwartsfahrt) (Abwartsfahrt)

Positionsvorgabe

Positionen kdnnen durch die Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen parametrierbar vorgegeben, oder tber
die Positionierungsobjekte (Objekte 8 bis 15; in Abhéngigkeit der Parametrierung der Jalousieart) durch

1 Byte-Werttelegramme vom Bus empfangen werden.

Bei einer Sonnenschutz- oder einer Zentralfunktion kénnen Positionen zwischen 0 % und 100 % in 1 %-
Schritten vorgegeben werden. Bei einer Positionsvorgabe durch die Positionierungs-Objekte wird der
empfangene Wert (EIS 6) stetig in einen Positionswert umgerechnet, wie in der folgenden Tabelle
dargestellt.

empfangener Wert (0...255) daraus abgeleitete Position

0 0% (obere Endlage / Lamelle gedffnet)
: : (alle Zwischenwerte gerundet auf 1 %-Schritte)
255 100 % (untere Endlage / Lamelle geschlossen)

Positionstbertragung / Positionsriickmeldung

Der Aktor ermittelt bei jeder Fahrt der Jalousien bzw. der Lamellen oder der Rollladen die aktuelle Position
und fihrt diese in den Positionierungsobjekten nach abgeschlossener Fahrt (!) nach. Dabei wird auch der
Langzeit- bzw. Kurzzeitbetrieb berlicksichtigt.

Bei Bedarf kdnnen die aktuellen Objektwerte ausgelesen werden ("L"-Flag setzen) oder es kann bei einer
Anderung des Objektwerts bzw. der Objektwerte automatisch eine Ubertragung der Positionsdaten erfolgen
("U"-Flag setzen).

Bei Betriebsspannungsausfall gehen die Positionsdaten verloren!

Somit ist zu bertcksichtigen, dass dem Jalousieaktor nach einer Betriebsspannungswiederkehr die
aktuellen Positionsdaten nicht 'bekannt' sind. Bei Betriebsspannungswiederkehr tbertragt der Aktor
automatisch stets den Wert "0" ("U"-Flag gesetzt) bzw. meldet beim Auslesen der Positionierungs-Objekte
stets den Wert "0" auf den Bus.

Nach Busspannungswiederkehr und somit nach einer durch das Verhalten bei Busspannungswiederkehr
parametrierten Fahrt (auffahren, abfahren oder Stop) werden immer die aktuellen Positionsdaten bei
vorhandener Betriebsspannung iibertragen ("U"-Flag gesetzt). Ist die Betriebsspannung nicht vorhanden
(Position unbekannt), werden nach Busspannungswiederkehr keine Positionsdaten auf den Bus
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ausgegeben. Ist die "Reaktion bei Busspannungswiederkehr" auf "Stop" parametriert und ist die Position
unbekannt (Busspannungswiederkehr nach Betriebsspannungswiederkehr), wird ein Wert "0" Gbertagen.

Nach Betriebsspannungswiederkehr ist die Position der Jalousie bzw. der Lamelle oder der Rolllade erst
dann wieder 'bekannt', wenn automatisch eine Referenzfahrt (vgl. "Referenzfahrt”, Seite 21), eine
ununterbrochene Langzeitfahrt in eine der Endlagen (dazu zahlt auch eine abgeschlossene
Sicherheitsfahrt) oder eine Positionierung nach 0 % erfolgt. Die Lamellenposition einer Jalousie gilt auch als
abgeglichen, sobald sich die Jalousie durch einen Langzeitbefehl in Aufwarts- oder Abwartsrichtung
mindestens fur die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt hat. Erst im Anschluss einer solcher Fahrten
werden die Positionsdaten in Abhangigkeit der aktuellen Position aktualisiert.

Die folgende Tabelle zeigt die mdglichen ausgelesenen bzw. riickgemeldeten Positions-Werte:

Position rickgemeldeter Wert (0...255)

Position nach Betriebsspannungswiederkehr unbekannt 0

Position bekannt

0% (obere Endlage / Lamelle gedffnet) 1

: (alle Zwischenwerte gerundet auf 1 %-Schritte) :

100 % (untere Endlage / Lamelle geschlossen) 255
Hinweise:

e Einrickgemeldeter Wert "0" deutet stets auf eine (noch) unbekannte Position hin. Wird extern eine "0" in
die Positionierungs-Objekte geschrieben, interpretiert der Jalousieaktor diesen Wert als eine
Positionierung in die obere Endlage und meldet ggf. den Wert "1" zuriick auf den Bus!

e Eine automatische Ubertragung des Objektwerts erfolgt nur dann, wenn sich dieser andert!
Objektwertaktualisierungen, z. B. "0" nach "0" oder "75" nach "75", bewirken keine neue Positionierung
und somit auch keine Ubertragung des Objektwerts! Bei Jalousiebetrieb bewirken Positionsanderungen
der Jalousie, die innerhalb der Lamellenverstellung (0 bis 100 %) liegen, keine Fahrt und somit auch
keine Anderung der Positionsdaten.

e Bei einer Langzeitfahrt oder einer Positionierung in die Endlagen fahrt der Aktor stets mit einer um 20 %
bzw. bei Aufwartsfahrten zuséatzlich um die parametrierte Fahrzeitverlangerung verlangerten Fahrzeit.
Die Positionsdaten der Endlagen werden jedoch schon nach dem Ablauf der einfachen (nicht
verlangerten) in der ETS parametrierten Fahrzeit Gbertragen.

Ein gestarteter 'unendlicher' Langzeitbetrieb bewirkt auch eine automatische Ubertragung der
Positionsdaten, sobald die tatsachlich gelaufene Zeit der Jalousie oder Rolllade einer Fahrt in eine der
Endlagen entspricht (unverléangerte, wie in der ETS parametrierte Fahrzeit).

e Bei der Aktivierung und wahrend der Handbedienung kénnen die aktuellen Positionsdaten auf den Bus
Ubertragen werden.

Referenzfahrt

Bei Betriebsspannungsausfall gehen die Positionsdaten verloren! Somit ist es erforderlich, nach
Betriebsspannungswiederkehr oder auch nach der ersten Inbetriebnahme des Jalousieaktors die Jalousie
bzw. die Lamelle oder die Rolllade in eine definierte Position zu fahren, damit im weiteren Betrieb des
Geréts eine eindeutige Positionsriickmeldung erfolgen kann.

Eine Fahrt in die Endlagen der Jalousie oder der Rolllade ermdglicht die Vorgabe einer definierten Position.

Eine solche Fahrt kann sein...

e eine ununterbrochene Langzeitfahrt in eine der Endlagen (dazu zahlt auch eine abgeschlossene
Sicherheitsfahrt),

e eine Positionierung nach 0 %.
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Somit kann ein Positionsabgleich durch eine 'einfache' Bedienung des Gerats Uiber den Bus oder durch die
Handbedienung erfolgen. Ein 'unendlicher' Langzeitbetrieb gleicht die Referenzposition erst dann ab, wenn
die in diesem Fall gelaufene Zeit einer Fahrt in eine der Endlagen entspricht (Abwartsfahrt: parametrierte
Fahrzeit + 20 %, Aufwartsfahrt: parametrierte Fahrzeit + 20 % + parametrierte Fahrzeitverlangerung).

Die Lamellenposition einer Jalousie gilt als abgeglichen, sobald sich die Jalousie durch einen
Langzeitbefehl in Aufwarts- oder Abwartsrichtung mindestens fiir die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt
hat.

Sobald jedoch nach Betriebsspannungswiederkehr eine Position ungleich 0 % angefahren werden soll
(beispielsweise durch den Empfang eines Positionstelegramms oder durch die Sonnenschutz- bzw.
Zentralfunktion) und die Jalousie oder die Rolllade noch in keine Endlage gefahren wurde, startet der Aktor
automatisch einmalig eine Referenzfahrt in die obere Endlage. Nach abgeschlossener Referenzfahrt ist
eine eindeutige Positionsriickmeldung mdglich und es wird im Anschluss die gewiinschte Position direkt
angefahren.

Wird eine Referenzfahrt nach Betriebsspannungswiederkehr beispielsweise durch einen Kurzzeitbetrieb
unterbrochen, ist die Position nach wie vor unbekannt. Eine abgeschlossene Referenzfahrt der Jalousie
gleicht auch die Lamellenposition ab.

Jalousie Rolllade

D 0%

obere .
Endlage ™= 0 ./0

Referenzfahrt

100 %

CWrrnininmn_3
C

D 100 % D

Eine Referenzfahrt ist eine um 20 % und zusétzlich um die parametrierte Fahrzeitverlangerung verlangerte
Fahrzeit in die obere Endlage. Die Fahrzeit kann fur jeden Ausgangskanal getrennt eingestellt werden. Eine
Referenzfahrt ist nicht nachtriggerbar.

Bei einer Positionierung der Lamellen durch die Objekte nach Betriebsspannungswiederkehr wird eine
Referenzfahrt der Lamellen erforderlich, wenn die Jalousie noch nicht in Aufwarts- oder Abwartsrichtung
mindestens fir die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt wurde. Dabei fahrt der Aktor zunachst
grundsatzlich fur die Dauer der parametrierten Lamellenfahrzeit in die vollstandig gedffnete Position (0 %)
und positioniert im Anschluss die Lamellen in die gewlinschte Position.

Hinweise:

e Zusatzlich kann bei der Sonnenschutzfunktion vor jeder Sonnenschutzfahrt eine Referenzfahrt
erzwungen werden, auch dann, wenn die Positionen 'bekannt' sind. Durch die Parametereinstellung
"Referenzfahrt vor Sonnenschutzpositionierung” = "Ja" kann sichergestellt werden, dass bei
Sonnenschutz auch nach mehrmaligen Positionsfahrten stets die exakte parametrierte
Sonnenschutzposition angefahren wird.

e Bei einer Positionsnachfiihrung nach einer Sonnenschutz,- Zentral- oder Sicherheitsfunktion wird die
nachzufuhrende Position nur dann automatisch tber eine Referenzfahrt angefahren, wenn die aktuellen
Positionsdaten wahrend der Funktion durch einen Betriebsspannungsausfall ‘'verlorengegangen’ sind.
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Positionsfahrten

Die separat fir jeden Ausgangskanal parametrierte Fahrzeit ist eine Referenz fir alle
Positionierungsfahrten.

Um eine moglichst genaue Positionierung der Jalousien bzw. der Lamellen oder der Rollladen zu erzielen,
sollten die Fahrzeiten sehr genau ermittelt werden (vgl. "Fahrzeiten / Kurzzeitbetrieb / Langzeitbetrieb /
Umschaltzeit / Fahrzeitverlangerung”, Seite 17).

Der Jalousieaktor errechnet bei einer Positionierung stets in Abh&ngigkeit des Positionswerts linear die zu
fahrende Zeit.

Bei allen Fahrbewegungen Richtung aufwarts wird automatisch auf die errechnete Fahrzeit die
parametrierte Fahrzeitverlangerung aufaddiert. Zusatzlich wird bei Positionierungen in die untere oder in die
obere Endlage (0 % oder 100 %) mit einer um 20 % der parametrierten Fahrzeit Iangeren Zeit gefahren.

Es werden Positionierungen unterschieden, die entweder direkt Uber die Positionierungs-Objekte, oder
durch die Aktivierung der Sonnenschutz- oder der Zentralfunktion erfolgen.

e Positionierung durch die Positionierungs-Objekte:

Jede Jalousie bzw. Lamelle oder Rolllade kann direkt positioniert werden. Es wird stets die zuletzt
empfangene Position ausgefuhrt.

Dabei ist es mdglich, dass neue Positionstelegramme wéahrend einer ablaufenden Positionierungsfahrt
empfangen werden. In diesen Fall fiihrt der Aktor eine sofortige Fahrtrichtungsumkehr durch, wenn die
neue Position in entgegengesetzte Richtung anzufahren ist.

Wird wahrend einer Jalousiepositionierung eine Lamellenposition empfangen, so wird zuerst die Jalousie
zu Ende positioniert und im Anschluss die Lamellenposition angefahren. Wenn wahrend einer
Lamellenpositionierung eine Jalousieposition empfangen wird, unterbricht der Aktor die
Lamellenpositionierung und fahrt die neue Jalousieposition an (nach Betriebsspannungswiederkehr mit
Referenzfahrt). Erst danach fuhrt der Aktor die zuletzt empfangene Lamellenposition nach.

Bei der Positionierung einer Jalousie wird grundsatzlich die Lamellenposition nachgefiihrt. Nach
Betriebsspannungswiederkehr kann die Lamellenposition unbekannt sein, wenn noch kein
Langzeitbefehl in Aufwarts- oder Abwartsrichtung mindestens fiir die parametrierte Lamellenfahrzeit oder
noch keine Lamellenpositionierung erfolgt ist.

Ist nach einer Betriebsspannungswiederkehr die Lamellenposition unbekannt, wird die Lamelle bei einer
Positionierung der Jalousie in die geschlossene Position (100 %) gefahren.

Eine durch die Objekte herbeigefiihrte Positionsfahrt kann jederzeit durch einen Langzeit- oder
Kurzzeitbefehl unterbrochen werden (gleiche Prioritat fiir Langzeit- oder Kurzzeitbefehle und
Positionierungen Uber die Objekte).

e Positionierung durch die Sonnenschutz- oder Zentralfunktion:

Bei der Sonnenschutz- oder Zentralfunktion werden in Abh&angigkeit der Jalousieart die anzufahrenden
Jalousie- bzw. Lammellenpositionen oder Rollladenpositionen direkt parametriert.

Bei einer Jalousie erfolgt bei einer Sonnenschutz- oder Zentralpositionierung zuerst die Positionierung
der Jalousie. Erst im Anschluss wird die parametrierte Lamellenposition angefahren (vgl.
"Sonnenschutzfunktion" bzw. "Zentralfunktion™).

Hinweise:

¢ Werden die Jalousien bzw. Lamellen oder die Rollladen haufig (beispielsweise mehrmals am Tag) direkt
positioniert, kbnnen nach einiger Zeit Ungenauigkeiten in der Positionierung auftreten. Diese
Positionsabweichungen von der Soll-Position sind meist auf duRere physikalische Einfllisse
zuriickzufihren. Um im dauerhaften Betrieb stets eine fehlerfreie Positionierung zu erzielen, wird
empfohlen, mindestens einmal am Tag die Jalousie oder die Rolllade in eine der Endlagen (Fahrt wie
Referenzfahrt) zu fahren und somit die Position abzugleichen. Das kann beispielsweise durch eine
'manuelle’ Langzeitfahrt oder durch eine automatische bzw. zeitgesteuerte Langzeitfahrt oder
Positionierung geschehen.

¢ Ablaufende Positionsfahrten werden bei Busspannungsausfall unterbrochen und es wird das
parametrierte Verhalten ausgefiihrt. Positionsfahrten werden auch beim Aktivieren der Handbedienung
unterbrochen.
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Besonderheiten der Positionierung bei der Jalousieart = "Jalousie":

Bei den gebrauchlichsten motorangetriebenen Jalousien werden die Lamellen durch eine Veranderung der
Jalousiehohe verstellt. Deshalb beeinflusst theoretisch eine Verstellung der Jalousieposition die Position
der Lamelle.

Da eine Lamellenpositionierung stets unabhangig und eindeutig erfolgen soll, fihrt der Aktor
Positionsdnderungen der Jalousie nicht aus, wenn die errechnete Fahrzeit zur Positionséanderung innerhalb
der parametrierten Lamellenfahrzeit liegt.

Analog veréndert sich die Jalousieposition, wenn sich die Lamellenposition andert. Der Aktor bertcksichtigt
das Verhaltnis der Fahrzeiten von Lamelle und Jalousie und errechnet bei Lamellenpositionierungen stets
die daraus resultierende Jalousieposition und gibt diese ggf. auf den Bus als 'neue' Jalousieposition aus.

Die folgende Abbildung verdeutlicht die Anderung der Jalousieposition bei Anderung des Lamellenwinkels:

z. B. Jalousie = 46 %

///
Lamelle =0 % / /

parametrierte Lichteinfall

_ a0
z. B. Jalousie = 48 % Lamellenfahrzeit

Lamelle = 50 %

z. B. Jalousie = 50 %
(Sollposition Jalousie)

Lamelle = 100 %

Dieses Beispiel zeigt, dass eine Anderung des Lamellenwinkels eine neue Jalousieposition bewirkt, die
auch in den Positionierungs-Objekten nachgefiihrt wird. Empfangt der Aktor in diesem Fall eine 'neue'
Jalousieposition von z. B. 47 %, fiihrt der Aktor keine Fahrt aus, da die errechnete Fahrzeit innerhalb der
parametrierten Lamellenfahrzeit und somit in der Lamellenbewegung liegt. Eine Anderung der
Jalousieposition in diesem Beispiel auf 55 % bewirkt eine Jalousiefahrt, da die Anderung nicht in der
Lamellenbewegung (0 bis 100 %) liegt.

Bei jedem Positionierungsvorgang bezieht sich die Jalousie-Sollposition auf eine Lamellenposition von

100 %. Aus diesem Grund wird bei einer Nachpositionierung der Lamelle (0 bis 100 %) eine geringere
Jalousie-Position als die Sollposition riickgemeldet.

Ausnahme: Eine Jalousie-Sollposition von 0 % (obere Endlage) wird der Lamellen-Position 0 % zugeordnet.
Auch hierbei bewirkt die Nachpositionierung der Lamelle eine Anderung der Jalousieh6he (kurze Abwaérts-
fahrt). Nur in diesem Fall wird eine gro3ere Jalousieposition als die Sollposition zuriickgemeldet.

Hinweise:

e Bei der Sonnenschutz- oder Zentralfunktion ist die Positionsvorgabe der Jalousie und der Lamelle
moglich. Hierbei ist zu beachten, dass der Aktor beim Aktivieren der Funktion zunéchst die
Jalousieposition anfahrt, bevor die Lamellen positioniert werden. Durch die Positionierung der Lamellen
kann eine andere Jalousieposition als die Sollposition auf den Bus riickgemeldet werden.

e Je kleiner das Verhaltnis der Lamellen-Fahrzeit zur Jalousie-Fahrzeit ist, desto genauer arbeitet die
Positionierung und umso weniger beeinflusst die Verstellung des Lamellenwinkels die Jalousiehéhe.
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Sicherheitsfunktion

Der Jalousieaktor verfugt Uber zwei Sicherheitsfunktionen mit getrennter Zuordnung zu den Jalousie- oder
Rollladenkanélen. Die Sicherheitsfunktionen kénnen Uber separate Objekte aktiviert bzw. deaktiviert
werden. Die Polaritat der Objekte ist parametrierbar.

Sicherheitsreaktion

Das Verhalten der zugeordneten Ausgangskanéle am Anfang und am Ende einer Sicherheitsfunktion kann
festgelegt werden. Zuséatzlich kann bei freigegebener Positionierungsfunktion (Parameter "Positionieren” auf
Karte "Allgemein” eingestellt auf "freigegeben™) nach dem Ende einer Sicherheitsverriegelung die vor
Sicherheit eingestellte bzw. wahrend Sicherheit empfangene Position der Jalousie bzw. der Lamellen oder
der Rollladen nachgefiihrt werden.

Verhalten am Anfang einer Sicherheitsfunktion:

Der Aktor féhrt die Jalousien bzw. Rollladen wahlweise in eine der Endlagen, wenn das Verhalten bei
Sicherheit auf "auffahren” oder auf "abfahren" parametriert ist. Bei diesen Einstellungen werden die
Jalousien bzw. die Rollladen nach dem Ende der Sicherheitsfahrt in der Endlage verriegelt. Ist das
Verhalten bei Sicherheit am Anfang der Sicherheitsfunktion parametriert auf "keine Reaktion", wird keine
Fahrt gestartet und die Ausgangskanéle werden in der aktuellen Position verriegelt.

Die Sicherheitsfunktion hat gegeniber allen anderen tber den Bus steuerbaren Funktionen des
Jalousieaktors die hdchste Prioritét. Das bedeutet, dass alle fir die betroffenen Ausgénge ablaufende
Funktionen, wie z. B. eine Positionierung durch die Objekte oder eine ablaufende Sonnenschutzfunktion,
abgebrochen werden und die Sicherheitsreaktion ausgefihrt wird. Ausschlief3lich die Handbedienung am
Gerét kann die Sicherheitsfunktion unterbrechen.

Beim Verhalten am Ende einer Sicherheitsfunktion sind unter Berticksichtigung der Parametereinstellungen
die folgenden Félle zu unterscheiden:

I. Keine Nachfiihrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach
Sicherheitsfreigabe (Parameter "Position bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren" = "keine Nachfiihrung")

Am Ende einer Sicherheitsfunktion gibt der Aktor bei der Einstellung "auffahren" oder "abfahren” die
betroffenen Ausgangskanéle unmittelbar wieder frei und fahrt in die entsprechenden Endlagen. Wenn
das Verhalten am Ende einer Sicherheitsfunktion auf "keine Reaktion" parametriert ist, werden die
entsprechenden Ausgange freigegeben, ohne eine neue Fahrt zu starten. Erfolgt die Freigabe durch
"keine Reaktion" noch wahrend einer ablaufenden Sicherheitsfahrt, werden die Ausgange freigegeben
ohne die Fahrt zu unterbrechen.

Eine durch die Sicherheitsfunktion unterbrochene Positionsfahrt (noch keine neue Position erreicht) oder
Sonnenschutz- oder Zentralfunktion wird nach Sicherheitsfreigabe nicht weiter ausgefihrt.

II. Nachfiihrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach Sicherheitsfreigabe
(Parameter "Position bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren"="Sicherheit 1/Sicherheit 2/Sicherheit 1 und 2")

Am Ende einer Sicherheitsfunktion fihrt der Aktor im Jalousiebetrieb die Jalousie- und Lamellenposition
bzw. im Rollladenbetrieb die Rollladenposition nach. Dabei wird die vor der Sicherheitsfunktion fest
eingestellte bzw. die wahrend der Sicherheitsverriegelung lber die Positionierungsobjekte empfangene
Position nachgeftihrt.

Ausnahme: War vor der Sicherheitsfunktion die Position unbekannt, weil ein Betriebsspannungsausfall
vorlag, wird am Ende der Sicherheit keine Position nachgefiihrt! Es erfolgt auch dann keine
Nachfiihrung, wenn wahrend der Sicherheitsverriegelung Positionstelegramme empfangen wurden.
Wenn keine Position nachgefiihrt werden kann, startet der Aktor als Reaktion am Ende der Sicherheit
eine Fahrt in die Endlagen in Abhangigkeit der Einstellung des Parameters "Verhalten am Ende" der
Sicherheitsfunktion. Bei der Einstellung "auffahren" oder "abfahren" gibt der Aktor die betroffenen
Ausgangskanale unmittelbar wieder frei und fahrt in die entsprechenden Endlagen. Wenn das Verhalten
am Ende einer Sicherheitsfunktion auf "keine Reaktion" parametriert ist, werden die entsprechenden
Ausgange freigegeben, ohne eine neue Fahrt zu starten. Erfolgt die Freigabe durch "keine Reaktion"
noch wahrend einer ablaufenden Sicherheitsfahrt, werden die Ausgange freigegeben ohne die Fahrt zu
unterbrechen.

Eine durch die Sicherheitsfunktion unterbrochene Positionsfahrt (noch keine neue Position erreicht) oder
Sonnenschutz- oder Zentralfunktion wird nach Sicherheitsfreigabe nicht weiter ausgefiihrt.
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In Abhéngigkeit des Parameters "Jalousieposition / Rollladenposition bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren"
kann fir beide Sicherheitsfunktionen unabhangig voneinander festgelegt werden, ob bei Sicherheitsfreigabe
eine Nachfihrung der Position erfolgen soll:

Einstellung Verhalten am Ende der Sicherheitsfunktion(en)

keine Nachfiihrung nach Parameter "Verhalten ... am Ende"

Sicherheit 1 AusschlieBlich fur die Sicherheitsfunktion 1 erfolgt eine
Positionsnachfiihrung, wenn Position bekannt. *

Sicherheit 2 AusschlieBlich fir die Sicherheitsfunktion 2 erfolgt eine
Positionsnachfiihrung, wenn Position bekannt. *

Sicherheit 1 und 2 Fir beide Sicherheitsfunktionen erfolgt eine
Positionsnachfiihrung, wenn Position bekannt.

*. Ist ein Ausgangskanal beiden Sicherheitsfunktionen zugeordnet, erfolgt fiir diesen Kanal eine Positions-
nachfiihrung nur dann, wenn die nachzufiihrende Sicherheitsfunktion zuletzt deaktiviert wurde!

Sicherheitszuordnung

Jeder Ausgangskanal kann separat den Sicherheitsfunktionen 1 oder 2 oder alternativ beiden
Sicherheitsfunktionen zugeordnet werden. Soll ein Kanal auf beide Funktionen reagieren, werden die
Sicherheitsobjekte bzw. die Funktionen durch ein logisches ODER miteinander verkniipft. Das bedeutet,
dass sobald eines der Objekte aktiv ist, der entsprechende Ausgangskanal in die Sicherheitsverriegelung
geht. In diesem Fall ist der Ausgangskanal erst dann wieder freigegeben, wenn beide Objekte deaktiviert
sind. Nur dann kann am Ende der Sicherheitsverriegelung eines beiden Funktionen zugeordneten Kanals
ggf. eine Positionsnachfuhrung erfolgen!

Bei der Einstellung "keine Zuordnung" ist die Sicherheitsfunktion fir diesen Ausgangskanal deaktiviert.

Handbedienung und Sicherheitsfunktion

Die Sicherheitsfunktionen haben im Vergleich zu allen anderen bussteuerbaren Funktionen des Aktors die
hdchste Prioritat. Ausschlie3lich die Handbedienung am Gerat erlaubt es, die Sicherheitsfunktionen zu
unterbrechen.

Nach Beendigung einer Handbedienung aktiviert der Aktor automatisch wieder die Sicherheitsfunktion(en)
zu den betroffenen Ausgéangen, wenn vor oder wahrend der Handbedienung die Sicherheitsobjekte aktiviert
wurden. Dabei wird das parametrierte "Verhalten am Anfang der Sicherheitsfunktion" neu ausgefihrt.

Wenn wahrend der Handbedienung eine Sicherheitsfunktion deaktiviert wurde (Objekt-Update "nicht aktiv"),
wird nach der Beendigung der Handbedienung das parametrierte "Verhalten am Ende der
Sicherheitsfunktion" neu ausgefiihrt. Dabei muss die Sicherheitsfunktion vor oder wéhrend der
Handbedienung aktiviert worden sein.

Hinweis zur Deaktivierung einer Sicherheitsfunktion wéhrend einer Handbedienung mit Positions-
nachfihrung (Parameter "Position bei Sicherheitsfreigabe nachfiihren" = "Sicherheit 1 / Sicherheit 2 /
Sicherheit 1 und 2"):

Wenn wahrend einer Handbedienung eine Sicherheitsfunktion deaktiviert wurde und am Ende der
Sicherheitsfunktion die Position nachgefiihrt werden soll, wird die vor der Handbedienung aktive bzw. die
wahrend der Handbedienung verstellte Position fiir die betroffenen Ausgénge nachgefiuhrt (Verhalten am
Ende der Handbedienung wie "keine Reaktion").

War vor der Handbedienung die Position unbekannt, weil ein Betriebsspannungsausfall vorlag, wird am
Ende der Handbedienung und deaktivierter Sicherheitsfunktion keine Position nachgefihrt! Es erfolgt auch
dann keine Nachfuihrung, wenn wéhrend der Handbedienung Positionstelegramme empfangen oder die
Jalousie bzw. Rolllade verstellt wurde.

Wenn keine Position nachgefiihrt werden kann, startet der Aktor als Reaktion am Ende der Handbedienung
bei deaktivierter Sicherheitsfunktion eine Fahrt in die Endlagen in Abhangigkeit der Einstellung des
Parameters "Verhalten am Ende der Sicherheitsfunktion".
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Zyklische Uberwachung

Beide Sicherheitsobjekte kdbnnen gemeinsam auf das Eintreffen von Telegrammen zyklisch tiberwacht
werden. Der Aktor erwartet bei freigegebener Uberwachung auf beide Objekte ein Telegramm-Update!
Bleiben Telegramme innerhalb der Uberwachungszeit aus, wird die dem fehlenden Telegramm
entsprechende Sicherheitsfunktion aktiviert.

Durch den Empfang einer Sicherheitsentriegelung kann die Sicherheitsfunktion wieder deaktiviert werden.
Die Zykluszeit der Sender sollte kleiner als die im Jalousieaktor parametrierte Uberwachungszeit sein, um
sicherzustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der Uberwachungszeit empfangen wird.

Hinweise zur Sicherheitsfunktion:

e Die Sicherheitsfahrzeit eines Ausgangs in die Endlagen wird bestimmt durch den Parameter
"Langzeitbetrieb" auf den Karten "Ausgang X". Aus diesem Grund kann die Sicherheitsfahrt wie die
parametrierte verlangerte Fahrzeit (Abwartsfahrt: parametrierte Fahrzeit + 20 %; Aufwartsfahrt:
parametrierte Fahrzeit + 20 % + parametrierte Fahrzeitverlangerung).oder auch 'unendlich’ lang sein.
Sicherheitsfahrten sind nicht nachtriggerbar.

e Nach einer Fahrt in die Endlagen am Anfang oder am Ende einer Sicherheitsfunktion (Verhalten
"auffahren” oder "abfahren") werden die Lamellen im Jalousiebetrieb nicht gesondert Positioniert. Die
Lamellen sind nach dem "Auffahren” vollstandig gedffnet (0 %) bzw. nach dem "Abfahren” vollstandig
geschlossen (100 %). Lediglich bei einer Nachfiihrung am Ende der Sicherheit kénnen die Lamellen-
positionen wiedereingestellt werden.

¢ Nach Busspannungswiederkehr sind die Sicherheitsfunktionen stets deaktiviert. Bei einer Sicherheitsver-
riegelung bei Objektwert "0" muss nach Busspannungswiederkehr erst ein Objekt-Update erfolgen
("0"-Telegramm), bis dass die Sicherheitsfunktion aktiviert wird.

e Ein Objekt-Update der Sicherheitsobjekte ("EIN" hach "EIN" bzw. "AUS" nach "AUS") zeigt keine
Reaktion.

e Die Sicherheitsfunktionen unterbrechen die Sonnenschutz- oder die Zentralfunktion und alle anderen
Fahrbewegungen. Ein sicherheitsverriegelter Ausgang kann nicht durch eine Sonnenschutz- oder durch
eine Zentralfunktion beeinflusst werden.

Sonnenschutz- oder Zentralfunktion wirken erst wieder nach dem Deaktivieren der Sicherheits-
verriegelung und nach einem neuen Telegramm-Update auf die Sonnenschutz- bzw. Zentralobjekte ggf.
auf den freigegebenen Ausgang.

Langzeit- oder Kurzzeitbefehle wahrend einer aktiven Sicherheitsfunktion werden verworfen.

Sonnenschutzfunktionen

Der Jalousieaktor verfligt Uber zwei Sonnenschutzfunktionen mit wahlweiser getrennter Zuordnung zu den
Jalousie- bzw. Rollladenkanélen. Die Sonnenschutzfunktionen kénnen Uber separate Objekte aktiviert bzw.
deaktiviert werden. Die Polaritat der Objekte ist parametrierbar. Die Sonnenschutzfunktionen sind
ausschlief3lich bei freigegebener Positionierungsfunktion (Parameter "Positionieren” auf Karte "Allgemein"
eingestellt auf "freigegeben") verfligbar und werden gesondert durch den Parameter "Funktion
Sonnenschutz" auf der Karte "Allgemein"” freigegeben.

Sonnenschutz Verhalten / Sonnenschutz-Positionierung

Das Verhalten der zugeordneten Ausgangskanédle am Anfang und am Ende einer Sonnenschutzfunktion
kann festgelegt werden. Dabei kann nach dem Ende des Sonnenschutzes die vor der Funktion eingestellte
bzw. wahrend der Funktion empfangene Position der Jalousie bzw. der Lamellen oder der Rollladen
nachgefihrt werden.
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Verhalten am Anfang einer Sonnenschutzfunktion:

Der Aktor fahrt die Jalousien bzw. die Lamellen oder die Rollladen auf die in der ETS je Ausgang
parametrierten Positionen. Bei Jalousiebetrieb erfolgt bei der Sonnenschutzpositionierung zuerst die
Positionierung der Jalousie. Erst im Anschluss wird die parametrierte Lamellenposition angefahren.
Deshalb kann durch die spatere Positionierung der Lamellen eine andere Jalousieposition als die
Sollposition auf den Bus rickgemeldet werden. Es kénnen Positionen zwischen 0 % und 100 % in 1 %-
Schritten vorgegeben werden.

Zusatzlich kann bei der Sonnenschutzfunktion vor jeder Sonnenschutzfahrt eine Referenzfahrt erzwungen
werden, auch dann, wenn die Positionen 'bekannt’ sind. Durch die Parametereinstellung "Referenzfahrt vor
Sonnenschutzpositionierung” = "Ja" kann sichergestellt werden, dass bei Sonnenschutz auch nach
mehrmaligen Positionsfahrten stets die exakte parametrierte Sonnenschutzposition angefahren wird. Ist der
Parameter auf "Nein" eingestellt, fahrt der Aktor vor der Sonnenschutzpositionierung ausschlief3lich nach
Betriebsspannungswiederkehr (Position unbekannt) eine Referenzfahrt, um die Referenzposition
abzugleichen.

Beim Verhalten am Ende einer Sonnenschutzfunktion sind unter Berlcksichtigung der Parameterein-
stellungen die folgenden Félle zu unterscheiden:

I. Keine Nachfiihrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach
Sonnenschutzende
(Parameter "Verhalten der Jalousie / Rolllade am Ende der Sonnenschutzautomatik" = "keine
Anderung" / "auffahren" / "abfahren" / "Stop")

Am Ende einer Sonnenschutzfunktion fahrt der Aktor bei der Einstellung "auffahren" oder "abfahren" in
die entsprechenden Endlagen. Wenn das Verhalten am Ende einer Sonnenschutzfunktion auf "keine
Reaktion" oder "Stop" parametriert ist, wird keine neue Fahrt gestartet. Erfolgt die Deaktivierung des
Sonnenschutzes durch "keine Reaktion" noch wéhrend einer ablaufenden Sonnenschutz-Positionsfahrt,
wird die Fahrt noch vollstéandig ausgefuhrt. Erfolgt die Deaktivierung des Sonnenschutzes durch "Stop"
noch wéahrend einer ablaufenden Sonnenschutz-Positionsfahrt, wird die Fahrt unterbrochen und die
aktuelle Position ggf. auf den Bus riickgemeldet.

II. Nachfuihrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach Sonnenschutzende
(Parameter "Verhalten der Jalousie / Rolllade am Ende der Sonnenschutzautomatik” = "Position vor
Sonnenschutz nachfiihren")

Am Ende einer Sonnschutzfunktion fiihrt der Aktor im Jalousiebetrieb die Jalousie- und Lamellenposition
bzw. im Rollladenbetrieb die Rollladenposition nach. Dabei wird die vor der Sonnenschutzfunktion fest
eingestellte bzw. die wahrend der Sonnenschutzautomatik tber die Positionierungsobjekte empfangene
Position nachgefiihrt (Prioritaten von Sonnenschutz zu 'Move / Step / Positionierung sind zu beachten).

Ausnahme: War vor der Sonnenschutzfunktion die Position unbekannt, weil ein Betriebsspannungs-
ausfall vorlag, wird am Ende des Sonnenschutzes keine Position nachgefiihrt! Es erfolgt auch dann
keine Nachfiihrung, wenn wéahrend der Sonnenschutzautomatik Positionstelegramme empfangen
wurden.

Wenn keine Position nachgefiihrt werden kann, startet der Aktor als Reaktion am Ende der Sonnen-
schutzfunktion eine Fahrt in die obere Endlage ("auffahren™).

Prioritat

Die Sicherheitsfunktionen haben von den bussteuerbaren Funktionen die hdchste Prioritat. Lediglich eine
Handbedienung kann die Sicherheitsfunktionen unterbrechen. Danach folgen prioritadtsmafig die bis zu vier
Zentralfunktionen (ausschliel3lich im 2x2-kanal Betrieb).

Wenn die Sonnenschutzfunktion allgemein freigegeben ist, kann durch den Parameter "Prioritat 'Move /
Step / Positionierung' zu ‘Sonnenschutz™ auf der Karte "Allgemein" die Prioritdtenauswertung definiert
werden. Dabei lasst sich die Telegrammauswertung hinsichtlich der Sonnenschutzobjekte und der Kurzzeit-
bzw. Langzeitobjekte und der Positionierungsobjekte einstellen.
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Sonnenschutz tber  'Move / Step / Position’

gleiche Prioritat 'Move / Step / Position'  Uber Sonnenschutz

Sicherheit Sicherheit Sicherheit
Zentral 1, 2, 3, 4 Zentral 1,2, 3,4 Zentral 1, 2, 3, 4

l l l

'Move / Step / Position’

Sonnenschutz 'Move / Step / Position' Sonnenschutz
Sonnenschutz ‘Move / Step / Position'

Es werden drei Falle unterschieden:

1. 'Move / Step / Position' hat zu 'Sonnenschutz' die gleiche Prioritat (default):
Bei dieser Parametrierung kann eine Sonnenschutzfunktion durch einen Kurzzeit- oder einen
Langzeitbetrieb abgebrochen werden. Auch eine Positionierung tber die Positionierungsobjekte bricht
die Sonnenschutzautomatik ab. In diesem Fall wird das parametrierte "Verhalten am Ende der
Sonnenschutzautomatik" nicht ausgefiihrt. Der Sonnenschutz wird nicht automatisch neu ausgefihrt.
Die Sonnenschutzfunktion wird erst dann wieder gestartet, wenn in Abhangigkeit der Polaritat ein
Objektupdate "aktiv" erfolgt.

2. 'Move / Step / Position' hat die héhere Prioritat als 'Sonnenschutz':
Bei dieser Einstellung bricht ein Kurzzeit- oder ein Langzeitbetrieb oder eine Positionierung tber die
Objekte die Sonnenschutzautomatik ab. Dabei wird das parametrierte "Verhalten am Ende der
Sonnenschutzautomatik” nicht ausgefuhrt und ist es weiterhin nicht méglich, die Sonnenschutzfunktion
neu zu starten. Erst, wenn die Jalousie oder die Rolllade durch einen ununterbrochenen Langzeitbetrieb
Uber die Objekte in die obere Endlage gefahren wurde (‘'manuelle’ Freigabefahrt), kann die Sonnen-
schutzfunktion aktiviert werden. Solange die Freigabefahrt noch nicht erfolgt ist, werden Aktivierungs-
versuche der Sonnenschutzfunktionen verworfen. Eine Handbedienung, eine Aufwartsfahrt nach
Busspannungswiederkehr oder eine Aufwartsfahrt nach Sicherheitsfreigabe bewirken keine Freigabe!

3. 'Sonnenschutz' hat die hdhere Prioritat als ‘Move / Step / Position':
Bei dieser Einstellung kann eine aktivierte Sonnenschutzfunktion nicht durch ein Kurzzeit- oder ein
Langzeitbetrieb oder durch eine Positionierung uber die Objekte abgebrochen werden. Eine Bedienung
durch 'Move / Step / Position' wird erst dann wieder ausgefiihrt, wenn die Sonnenschutzautomatik
vollstandig deaktiviert ist.

Sonnenschutz-Zuordnung

Jeder Ausgangskanal kann separat den einzelnen oder alternativ beiden Sonnenschutzfunktionen
zugeordnet werden. Soll ein Kanal auf beide Funktionen reagieren, werden in Abhangigkeit des Parameters
"Zuordnung" die Sonnenschutzobjekte bzw. die Funktionen durch ein logisches "UND" oder durch ein
logisches "ODER" miteinander verknupft.

Bei einer logischen UND-Verknipfung wird die Sonnenschutzreaktion des zugeordneten Ausgangs erst
dann ausgefihrt, wenn beide Sonnenschutzfunktionen Uber die Objekte aktiviert wurden. Der
Sonnenschutz wird in dieser logischen Parametrierung wieder beendet, sobald eine der Funktionen
deaktiviert ist. Nach der Deaktivierung kann ggf. eine Positionsnachfiihrung erfolgen.

Bei einer logischen ODER-Verknipfung wird die Sonnenschutzreaktion des zugeordneten Ausgangs dann
ausgefuhrt, sobald eine der Sonnenschutzfunktionen tber die Objekte aktiviert wurde. In diesem Fall wird
der Sonnenschutz erst dann wieder beendet, wenn beide Funktionen deaktiviert sind. Nur dann kann ggf.
eine Positionsnachfiihrung erfolgen!

Bei der Einstellung "keine Zuordnung" ist die Sonnenschutzfunktion fir diesen Ausgangskanal deaktiviert.
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Hinweise zur Sonnenschutzfunktion:

Nach Busspannungswiederkehr sind die Sonnenschutzfunktionen stets deaktiviert. Bei einer
Sonnenschutzaktivierung bei Objektwert "0" muss nach Busspannungswiederkehr erst ein Objekt-
Update erfolgen ("0"-Telegramm), bis dass die Sonnenschutzfunktion aktiviert wird. Auch bei einer
logischen Verknipfung der Sonnenschutzfunktionen (UND / ODER) muss nach Busspannungs-
wiederkehr zunachst auf beide Objekte ein Telegramm-Update erfolgen, bis dass in Abhangigkeit der
Verknupfung ein Sonnenschutz Gberhaupt ausgefiihrt werden kann!

Ein Objekt-Update der Sonnenschutzobjekte "deaktiviert" nach "deaktiviert" zeigt keine Reaktion. Ein
Update von "aktiviert" nach "aktiviert" startet nur dann wieder die Sonnenschutzfunktion neu, wenn diese
zuvor in Abhangigkeit der parametrierten PrioritAitenauswertung unterbrochen wurde.

Die Sicherheitsfunktionen unterbrechen u. a. die Sonnenschutzfunktion(en). Ein sicherheitsverriegelter
Ausgang kann nicht durch eine Sonnenschutzfunktion beeinflusst werden.

Eine Sonnenschutzfunktion lasst sich erst wieder nach dem Deaktivieren der Sicherheitsverriegelung
durch ein neues Telegramm-Update auf die Sonnenschutzobjekte aktivieren.

Eine Aktivierung des Handbedienmodus unterbricht die Sonnenschutzfunktion(en). Eine Sonnenschutz-
funktion lasst sich erst wieder nach dem Deaktivieren des Handbedienmodus durch ein neues
Telegramm-Update ("Sonnenschutzfunktion aktiviert") auf die Sonnenschutzobjekte aktivieren.
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Zentralfunktionen

Der Jalousieaktor verfugt ausschlie3lich im 2x2-kanal Betrieb Uber bis zu vier Zentralfunktionen mit
wahlweise getrennter Zuordnung zu den Jalousie- bzw. Rollladenkanélen. Die Zentralfunktionen kénnen
Uber separate Objekte aktiviert bzw. deaktiviert werden. Die Polaritéat der Objekte ist parametrierbar. Die
Zentralfunktionen sind ausschlief3lich bei freigegebener Positionierungsfunktion (Parameter "Positionieren”
auf Karte "Allgemein" eingestellt auf "freigegeben") verfiigbar und werden gesondert durch den Parameter
"Funktion Zentral" auf der Karte "Allgemein” freigegeben.

Verhalten bei Zentralfunktionen / Zentral-Positionierung

Das Verhalten der zugeordneten Ausgangskanéale am Anfang und am Ende einer Zentralfunktion kann
festgelegt werden. Dabei kann nach dem Ende der Zentralfunktion die vor der Funktion eingestellte bzw.
wahrend der Funktion empfangene Position der Jalousie bzw. der Lamellen oder der Rollladen nachgefihrt
werden.

Verhalten am Anfang einer Zentralfunktion:

Der Aktor fahrt die Jalousien bzw. die Lamellen oder die Rollladen auf die in der ETS je Ausgang
parametrierten Zentral-Positionen. Bei Jalousiebetrieb erfolgt bei der Zentralpositionierung zuerst die
Positionierung der Jalousie. Erst im Anschluss wird die parametrierte Lamellenposition angefahren.
Deshalb kann durch die spatere Positionierung der Lamellen eine andere Jalousieposition als die
Sollposition auf den Bus rickgemeldet werden. Es kénnen Positionen zwischen 0 % und 100 % in 1 %-
Schritten vorgegeben werden.

Erfolgt erstmalig eine (Zentral-)Positionierung nach Betriebsspannungswiederkehr (Position unbekannt),
wird zuerst eine Referenzfahrt gestartet, um die Referenzposition abzugleichen.

Das Verhalten am Ende einer Zentralfunktion wird gemeinsam fir alle Zentralfunktionen eingestellt. Es sind
unter Beriicksichtigung der Parametereinstellungen die folgenden Falle zu unterscheiden:

I Keine Nachflhrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach Zentralende
(Parameter "Verhalten der Jalousie / Rolllade am Ende der Zentralfunktion" = "keine Anderung" /
"auffahren” / "abfahren" / "Stop")

Am Ende einer Zentralfunktion fahrt der Aktor bei der Einstellung "auffahren" oder "abfahren" in die
entsprechenden Endlagen. Wenn das Verhalten am Ende einer Zentralfunktion auf "keine Reaktion"
oder "Stop" parametriert ist, wird keine neue Fahrt gestartet. Erfolgt die Deaktivierung der Zentralfunktion
durch "keine Reaktion" noch wéhrend einer ablaufenden Zentral-Positionsfahrt, wird die Fahrt noch
vollstandig ausgefiihrt. Erfolgt die Deaktivierung der Zentralfunktion durch "Stop" noch wahrend einer
ablaufenden Zentral-Positionsfahrt, wird die Fahrt unterbrochen und die aktuelle Position ggf. auf den
Bus riickgemeldet.

II. Nachfiihrung der Jalousie- bzw. Lamellenposition oder der Rollladenposition nach Zentralende
(Parameter "Verhalten der Jalousie / Rolllade am Ende der Zentralfunktion" = "Position vor
Zentralfunktion nachfiihren™)

Am Ende einer Zentralfunktion fuhrt der Aktor im Jalousiebetrieb die Jalousie- und Lamellenposition
bzw. im Rollladenbetrieb die Rollladenposition nach. Dabei wird die vor der Zentralfunktion fest
eingestellte bzw. die wahrend der Zentralfunktion Uber die Positionierungsobjekte empfangene Position
nachgefihrt.

Ausnahme: War vor der Zentralfunktion die Position unbekannt, weil ein Betriebsspannungsausfall
vorlag, wird am Ende der Zentralfunktion keine Position nachgefiihrt! Es erfolgt in diesem Fall auch dann
keine Nachfuhrung, wenn wahrend der Zentralfunktion Positionstelegramme empfangen wurden.

Wenn keine Position nachgefiihrt werden kann, startet der Aktor als Reaktion am Ende der
Zentralfunktion eine Fahrt in die obere Endlage ("auffahren™).
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Prioritat

Die Zentralfunktionen haben von den bussteuerbaren Funktionen die zweithdchste Prioritat. Lediglich eine
Handbedienung und die Sicherheitsfunktionen kénnen die Zentralfunktionen unterbrechen.

Danach folgen prioritaitsmaRig die Sonnenschutzfunktionen bzw. die Bedienung Uber die Objekte 'Move',
'Step' und 'Positionierung’, welche die Zentralfunktionen nicht unterbrechen kénnen.

Zentral-Zuordnung

Jeder der beiden Ausgangskandle im 2x2-kanal Betrieb kann separat den einzelnen oder alternativ
mehreren oder allen vier Zentralfunktionen zugeordnet werden. Die Zuordnung eines Kanals mit den
Zentralfunktionen wird durch den Parameter "Zuordnung" eingestellt.

Ist ein Kanal mehreren Zentralfunktionen zugeordnet, reagiert der Kanal ausschlie3lich auf die zuletzt
aktivierte Funktion. Um die Zentralfunktion wieder zu deaktivieren, muss die zuletzt aktivierte Funktion
deaktiviert werden.

Beispiel:

Der Rollladenausgang 1/3 ist den Zentralfunktionen 1, 2 und 3 zugeordnet. Jede Zentralfunktion besitzt
unterschiedliche Positionswerte: Zentral 1 30 %, Zentral 2 50 % und Zentral 3 75 %.

Wenn die Zentralfunktion 1 aktiviert wird, fahrt der Ausgang in die 30 % Position. Danach wird Zentral 2
aktiviert und die 50 % Position angefahren. Im Anschluss wird Zentral 3 aktiviert und die Rollladenposition
75 % angesteuert. Um die Zentralfunktion beenden zu kdnnen, muss die Zentralfunktion 3 deaktiviert
werden. Erst danach wird das parametrierte "Verhalten am Ende der Zentralfunktion" ausgefuhrt. Das
Deaktivieren der Funktionen Zentral 1 oder Zentral 2 zeigt in diesem Fall keine Reaktion.

Bei der Einstellung "keine" ist die Zentralfunktion fir diesen Ausgangskanal deaktiviert.

Hinweise zur Zentralfunktion:

e Nach Busspannungswiederkehr sind die Zentralfunktionen stets deaktiviert. Bei einer Zentralaktivierung
bei Objektwert "0" muss nach Busspannungswiederkehr erst ein Objekt-Update erfolgen ("0"-
Telegramm), bis dass die Zentralfunktion aktiviert wird.

o Ein Objekt-Update der Zentralobjekte "deaktiviert" nach "deaktiviert" zeigt keine Reaktion. Ein Update
von "aktiviert" nach "aktiviert" startet nur dann wieder die Zentralfunktion neu, wenn diese zuvor in
Abhangigkeit der Prioritdtenauswertung, z. B. durch eine Sicherheitsfunktion, unterbrochen wurde.

¢ Die Sicherheitsfunktionen unterbrechen u. a. die Zentralfunktion(en). Ein sicherheitsverriegelter Ausgang
kann nicht durch eine Zentralfunktion beeinflusst werden.

e Eine Aktivierung des Handbedienmodus unterbricht alle Zentralfunktion(en). Eine Zentralfunktion lasst
sich erst wieder nach dem Deaktivieren des Handbedienmodus durch ein neues Telegramm-Update
("Zentralfunktion aktiviert") auf das Zentralobjekt aktivieren.
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Bus- und Betriebsspannung / Programmiervorgang

Verhalten bei Busspannungsausfall:

Das Verhalten nur bei einem Busspannungsausfall wird durch den Parameter "Reaktion bei Busspannungs-
ausfall* auf der Karte "Allgemein” festgelegt. Dabei lasst sich parametrieren, dass die Jalousie oder die
Rolllade in die obere Endlage fahrt ("auffahren”), in die untere Endlage féhrt ("abfahren"), ablaufende
Fahrbewegungen gestoppt werden ("Stop") oder keine Reaktion erfolgt ("keine Reaktion" / evtl. ablaufende
Fahrbewegungen werden noch vollstandig ausgefihrt). In Abhangigkeit des Parameters "Handbedienung
bei Busspannungsausfall" auf der Karte "Handbedienung" ist eine Handbedienung méglich.

Verhalten bei Betriebsspannungsausfall:

Der Aktor benétigt zum Betrieb eine Betriebsspannungsversorgung. Bei Betriebsspannungsausfall gehen
die Positionsdaten verloren und es schalten alle Ausgénge ab (Stop). Es ist dann keine Handbedienung
mehr mdglich. Evtl. Gber den Bus aktivierte Sicherheitsfunktionen bleiben aktiv. Sonnenschutz- oder
Zentralfunktionen werden verworfen.

Verhalten bei Bus- und Betriebsspannungsausfall:

Wie bei einem einfachen Betriebsspannungsausfall gehen die Positionsdaten verloren und es schalten alle
Ausgange ab (Stop). Es ist dann keine Handbedienung mehr mdglich. Evtl. Giber den Bus aktivierte
Sicherheitsfunktionen und auch Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen werden verworfen.

Verhalten bei Busspannungswiederkehr:

Es wird unterschieden, ob bei einer Busspannungswiederkehr die Betriebsspannung vorhanden ist, oder
nicht.

Ist die Betriebsspannung bei Busspannungswiederkehr vorhanden, wird das Verhalten durch den
Parameter "Reaktion bei Busspannungswiederkehr" auf der Karte "Allgemein” festgelegt. Dabei lasst sich
parametrieren, dass die Jalousie oder die Rolllade in die obere Endlage fahrt ("auffahren”), in die untere
Endlage fahrt ("abfahren") oder ablaufende Fahrbewegungen gestoppt werden ("Stop"). Ein aktivierter
Handbedienmodus wird beendet. Bei einem noch unprogrammierten Aktor ist fir die Reaktion bei
Busspannungswiederkehr "Stop" werkseingestellt.

Ist bei Busspannungswiederkehr die Betriebsspannung nicht vorhanden, bleiben alle Ausgangskanéle
abgeschaltet (Stop). Eine Buskommunikation ist jedoch mdéglich, d. h. es kdnnen die Sicherheitsfunktionen
aktiviert werden. Eine Aktivierung der Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen, ein Kurzzeit- oder
Langzeitbefehl und eine Positionierung tUber die Objekte werden verworfen.

Eine ggf. aktivierte Sicherheitsfunktion wird bei einer spateren Betriebsspannungswiederkehr ausgefihrt.
Wurde wéhrend des Betriebsspannungsausfalls bei vorhandener Busspannung keine Sicherheitsfunktion
aktiviert, wird bei einer spéateren Betriebsspannungswiederkehr die parametrierte "Reaktion bei
Busspannungswiederkehr" ausgefihrt. Eine Handbedienung ist nicht mdglich.

Nach Busspannungswiederkehr und somit nach einer durch das Verhalten bei Busspannungswiederkehr
parametrierten Fahrt (auffahren, abfahren oder Stop) werden immer die aktuellen Positionsdaten bei
vorhandener Betriebsspannung tibertragen ("U"-Flag gesetzt). Ist die Betriebsspannung nicht vorhanden
(Position unbekannt), werden nach Busspannungswiederkehr keine Positionsdaten auf den Bus
ausgegeben. Ist die "Reaktion bei Busspannungswiederkehr" auf "Stop" parametriert und ist die Position
unbekannt (Busspannungswiederkehr nach Betriebsspannungswiederkehr), wird ein Wert "0" Gibertagen.
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Verhalten bei Betriebsspannungswiederkehr:

Es wird unterschieden, ob bei einer Betriebsspannungswiederkehr die Busspannung vorhanden ist, oder
nicht.

Ist die Busspannung vorhanden, werden bzw. bleiben alle Ausgange abgeschaltet (Stop) bis ein neues
Bustelegramm empfangen wird und sich der Schaltzustand andert.

Ausnahme: Der Aktor aktiviert automatisch wieder die Sicherheitsfunktion(en) zu den zugeordneten
Ausgéangen, wenn vor oder wahrend des Betriebsspannungsausfalls die Sicherheitsobjekte aktiviert
wurden. Dabei wird das parametrierte "Verhalten am Anfang der Sicherheitsfunktion" neu ausgefiihrt. Eine
vor dem Betriebsspannungsausfall aktivierte und wahrend des Ausfalls deaktivierte Sicherheitsfunktion ruft
bei Betriebsspannungswiederkehr keine neue Fahrt hervor. Wenn wéhrend des Betriebsspannungsausfalls
eine Sicherheitsfunktion zunéchst aktiviert und im Anschluss wieder deaktiviert wurde, startet der Aktor fiir
die zugeordneten Ausgange nach Betriebsspannungswiederkehr eine neue Fahrt wie "am Ende einer
Sicherheitsfunktion" parametriert. Die betroffenen Ausgénge sind auf jeden Fall nach Sicherheitsfreigabe
wieder freigegeben.

Ist bei Betriebsspannungswiederkehr die Busspannung nicht vorhanden, wird die parametrierte "Reaktion
bei Busspannungsausfall" gestartet (bei unprogrammiertem Aktor ist "Stop" werkseingestellt).

Die Sonnenschutz- oder Zentralfunktionen sind nach Betriebsspannungswiederkehr stets deaktiviert. Eine
Handbedienung ist wieder maglich.

Nach Betriebsspannungswiederkehr ist die Position der Jalousie bzw. der Lamelle oder der Rolllade erst
dann wieder 'bekannt’, wenn automatisch eine Referenzfahrt (vgl. "Referenzfahrt”, Seite 21), eine
ununterbrochene Langzeitfahrt in eine der Endlagen (dazu zahlt auch eine abgeschlossene
Sicherheitsfahrt) oder eine Positionierung nach 0 % erfolgt. Die Lamellenposition einer Jalousie gilt auch als
abgeglichen, sobald sich die Jalousie durch einen Langzeitbefehl in Aufwérts- oder Abwartsrichtung
mindestens fur die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt hat.

Erst im Anschluss einer solcher Fahrten werden die Positionsdaten in Abhéngigkeit der aktuellen Position
aktualisiert.

Verhalten bei Bus- und Betriebsspannungswiederkehr:

Es wird die parametrierte "Reaktion bei Busspannungswiederkehr" gestartet. Eine Handbedienung ist in
diesem Fall méglich. (Vgl. zuséatzlich " Verhalten bei Busspannungswiederkehr" / " Verhalten bei
Betriebsspannungswiederkehr")

Programmiervorgang:

Nach Abschluss eines Programmiervorgangs durch die ETS oder nach einem Bus-Reset (Busspannungs-
wiederkehr) wird die parametrierte "Reaktion bei Busspannungswiederkehr" ausgefiihrt. Eine
Handbedienung wird nach einem Programmiervorgang beendet.

Handbedienung in Abhéngigkeit von Bus- und Betriebsspannung:

Eine Handbedienung ist nur bei vorhandener Betriebsspannung mdglich. In Abhangigkeit des Parameters
"Handbedienung bei Busspannungsausfall"* auf der Karte "Handbedienung" ist eine Handbedienung bei
nicht angelegter Busspannung mdéglich. Bei Busspannungswiederkehr wird ein aktivierter
Handbedienmodus beendet.
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Handbedienung

Der Jalousieaktor verfugt Uber eine bereits im Auslieferungszustand freigegebene Handbedienung. Durch
die vier Tasten direkt an der Geratefront ist eine Vor-Ort-Bedienung der bis zu 4 Ausgangskanale auch
ohne anliegende Busspannung komfortabel méglich. Bis zu 11 rote LED zeigen die unterschiedlichen
Bedienzusténde an. Damit die Handbedienung funktioniert, muss die Betriebsversorgungsspannung
eingeschaltet sein.

A Y AV AV AV

1 r-1 r-1
AL A2 A3 A4

o0o000000)

% OFF

o0 O
AV
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instabus @ ==

Aktivierung des Handbedienmodus und Bedienung:
Der Handbedienmodus kann temporar oder permanent aktiviert sein.

Permanenter Handbedienmodus:

Aktivierung: 1. Die Auswahltaste " QA ist min. 5 Sekunden lang zu driicken,

2. die rote LED neben der Taste " QA leuchtet statisch auf. Der Aktor befindet sich nun
permanent im Handbedienmodus, die Ansteuerung lUber den EIB ist gesperrt und alle
Ausgangskanale sind gestoppt.

Bedienung: Kurzes Driicken (< 1 Sekunde) der Auswahltaste " <" wahlt den Ausgangskanal aus, der
handbedient werden soll. Die beiden Zustands-LED (a v ) des jeweils ausgewdahlten
Ausgangs in der LED-Zeile blinken. Durch mehrmalige Betatigung der Auswabhltaste kann
zwischen den Ausgangen umgeschaltet werden (A1 > A2 - A3 > A4 > Al — ...).
Arbeitet der Aktor im 2x2-kanal Betrieb, werden automatisch die Ausgange zusammen-
gefasst und gemeinsam angesteuert. (A1/A3— A2/ A4 — Al/A3 > A2/ A4 - Al /A3
- ...

Mit den Tasten "a " und "+ " kann der ausgewahlte Ausgangskanal bedient und der
Schaltzustand bzw. die Fahrtrichtung verandert werden. Die LED neben den Tasten
zeigen dabei den Schaltzustand des ausgewahlten Kanals an. Die Schaltzustande der
nicht ausgewahlten Ausgéange werden, wie im 'normalen’ Busbetrieb, Giber die LED der
Ausgange Al bis A4 in der LED-Zeile angezeigt.

Deaktivierung: - Durch min. 5 Sekunden langes Driicken der Auswahltaste " % bis die zugehdrige
LED erlischt, oder
- durch Bus-Reset bzw. Wiederanlegen der Busspannung (Busspannungswiederkehr),
oder
- durch Abschalten der Betriebsspannung.

Zentrale Stoppfunktion:

Wenn sich der Aktor im permanenten Handbedienmodus befindet, kénnen alle Ausgangskanale durch die
zentrale Stoppfunktion zeitgleich abgeschaltet werden (Stop).
Durch Drucken der Taste "OFF" wird die Stoppfunktion ausgefiihrt. Alle Relais werden sofort ausgeschaltet.

Die zentrale Stoppfunktion ist ausschliefZlich im permanenten Handbedienmodus verfligbar!
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Temporarer Handbedienmodus:

Aktivierung: 1. Die Auswahltaste " 2" ist kurz (< 1 Sekunde) zu driicken,
2. die roten LED des Ausgangskanals 1 (4-kanal Betrieb) bzw. 1/3 (2x2-kanal Betrieb) in
der LED-Zeile blinken. Der Aktor befindet sich nun temporér im Handbedienmodus, die
Ansteuerung Uber den EIB ist gesperrt und alle Ausgangskanale sind gestoppt. Die
rote LED neben der Auswahltaste leuchtet nicht!

Bedienung: Kurzes Driicken (< 1 Sekunde) der Auswahltaste " A wahlt den Ausgangskanal aus, der
handbedient werden soll. Die beiden Zustands-LED (« +) des jeweils ausgewahlten
Ausgangs in der LED-Zeile blinken. Durch mehrmalige Betatigung der Auswahltaste kann
zwischen den Ausgangen umgeschaltet und der temporare Handbedienmodus beendet
werden (A1l > A2 »> A3 — A4 — Ende). Arbeitet der Aktor im 2x2-kanal Betrieb, werden
automatisch die Ausgange zusammengefasst und gemeinsam angesteuert.

(A1/A3— A2/ A4 — Ende). Beim Beenden des Handbedienmodus geht der Aktor wieder
in den 'normalen’ Busbetrieb zuriick. Mit den Tasten "a " und "+ " kann der ausgewéhlte
Ausgangskanal bedient und der Schaltzustand bzw. die Fahrtrichtung verandert werden.
Die LED neben den Tasten zeigen dabei den Schaltzustand des ausgewéhlten Kanals an.
Die Schaltzustande der nicht ausgewahlten Ausgénge werden, wie im 'normalen’
Busbetrieb, Uber die LED der Ausgange Al bis A4 in der LED-Zeile angezeigt.

Deaktivierung: - Wenn langer als 5 Sekunden keine weitere Tastenbetéatigung erfolgt, oder
- alle Ausgangskanale einmal durch die Auswahltaste angewahlt wurden und die
Auswabhltaste nochmals betatigt wird, oder
- durch Bus-Reset bzw. Wiederanlegen der Busspannung (Busspannungswiederkehr),
oder
- durch Abschalten der Betriebsspannung.

Wird im temporaren Handbedienmodus fur min. 5 Sekunden die Auswahltaste " QA betétigt, wechselt der
Aktor in den permanenten Handbedienmodus. Eine Betatigung der Taste "OFF" im temporaren
Handbedienmodus zeigt keine Reaktion!

Grundsatzlich werden bei der Aktivierung des temporaren oder permanenten Handbedienmodus alle
Ausgangskandle gestoppt, aktive Sicherheitsfunktionen und Sonnenschutz- bzw. Zentralfunktionen
abgebrochen. Die Ansteuerung der Ausgangskandle Uber den Bus ist dabei gesperrt.
Sicherheitsfunktionen werden nach der Deaktivierung des Handbedienmodus wieder aktiviert, wenn diese
noch nicht zuriickgenommen wurden (vgl. "Sicherheitsfunktion”, Seite 25). Sonnenschutz- oder
Zentralfunktionen werden grundséatzlich verworfen bzw. nach der Deaktivierung des Handbedienmodus
nicht weiter ausgefihrt.

Die aktuelle Position der Jalousie und Lamelle oder der Rolllade wird auch wahrend der Aktivierung des
Handbedienmodus in den Positionierungs-Objekten nachgefiihrt und ggf. auf den Bus Ubertragen.

Freigabe der Handbedienung:

Eine Handbedienung ist nur bei vorhandener Betriebsspannung mdglich. Die Handbedienung kann
allgemein gesperrt werden durch die Einstellung des Parameters "Handbedienung = gesperrt" auf der Karte
"Handbedienung". In Abhangigkeit des Parameters "Handbedienung bei Busspannungsausfall" kann
zusatzlich bei allgemein gesperrter Handbedienung festgelegt werden, ob bei Busspannungsausfall eine
Handbedienung mdglich sein soll. Bei Busspannungswiederkehr wird ein aktivierter Handbedienmodus
beendet.
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Hinweise:
e Die parametrierte "Pause bei Richtungswechsel" wird auch bei einer Handbedienung beriicksichtigt.

e Bei der Aktivierung und wéahrend einer Handbedienung kdnnen die aktuellen Positionsdaten auf den Bus
Ubertragen werden.

e Bei Handbedienung ist nur ein Langzeitbetrieb (langer Tastendruck) und ein Stopp-Befehl (kurzer
Tastendruck) moglich. Im Auslieferungszustand (unprogrammierter Aktor) ist der Langzeitbetrieb auf
‘'unendlich’ werkseingestellt. Sobald das Gerat durch die ETS programmiert wurde, gilt die unter
"Langzeitbetrieb" je Ausgangskanal parametrierte Fahrzeit.

Auslieferungszustand
Der Jalousieaktor ist im Auslieferungszustand wie folgt werkseingestellt:

e Betriebsart: 4-kanal Betrieb

Jalousieart: Rolllade

Langzeitbetrieb: unendlich

Kurzzeitbetrieb: nur Stop

Pause bei Richtungswechsel: 1 Sekunde
Reaktion nach Busspannungsausfall: Stop
Reaktion bei Busspannungswiederkehr: Stop
Handbedienung: vollstandig freigegeben

Stand 06/04 1049-00 Seite 37/48
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Parameter

Beschreibung: Werte: Kommentar:

(o] Allgemein

Betriebsart Legt fest, ob jeweils 4 Ausgangskanale

4-Kanal-Betrieb

2 x 2-Kanal-Betrieb

unabhéangig voneinander arbeiten oder 2
x 2 Kanale zusammengeschaltet werden
sollen.

Alle vier Kanale arbeiten unabhéngig
voneinander.

Jeweils zwei Kanéle sind
zusammengeschaltet.

Positionieren
(V2)

freigegeben

gesperrt

Dieser Parameter legt fest, ob die
Positionierungsfunktion, die u. a. fir den
Sonnenschutz und die Zentralfunktionen
erforderlich ist, freigegeben wird.

Die Positionierungsfunktion ist
freigegeben. Die Sonnenschutz- oder
Zentralfunktionen und die Positionierungs-
Objekte sind verfigbar.

Die Positionierungsfunktion ist gesperrt.
Nur "Sicherheit" bzw. Kurzzeit- und
Langzeitbetrieb sind mdglich.

Jalousieart

Jalousie

Rolllade

Es werden ausschlieBlich Jalousien Uber
den Aktor gesteuert.

Es werden ausschlieB3lich Rollladen tber
den Aktor gesteuert.

Funktion Sonnenschutz (VZ)

freigegeben

gesperrt

Die Sonnenschutzfunktion ist freigegeben.

Die Sonnenschutzfunktion ist gesperrt.
Nur bei "Positionieren" = "freigegeben"!

Prioritat 'Move / Step /
Position' zu 'Sonnenschutz"
(V2)

gleiche Prioritat

'‘Move / Step / Position' iber
'‘Sonnenschutz'

'‘Sonnenschutz' Gber 'Move /
Step / Position'

Legt die Prioritat eintreffender
Telegramme fest.

‘Move / Step / Position’
iber Sonnenschutz

Sonnenschutz tiber

gleiche Prioritat ‘Move / Step / Position’

Sicherheit Sicherheit Sicherheit

v v

Zentral 1, 2,3, 4 Zentral 1,2, 3,4 Zentral 1,2, 3,4

i l l

‘Move / Step / Position’

onnenschutz
Sonnenschutz Sonnensc

‘Move / Step / Position’'

Sonnenschutz ‘Move / Step / Position’

Nur bei " Funktion Sonnenschutz" =
"freigegeben"!
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/] Allgemein

Funktion Zentral
(V2)

freigegeben

gesperrt

Die Zentralfunktionen sind freigegeben.

Die Zentralfunktionen sind gesperrt.

Nur bei "Positionieren” = "freigegeben” im
2x2-kanal Betrieb!

Reaktion nach Bus-
spannungsausfall
Stop

auffahren

abfahren

keine Reaktion

Legt die Reaktion des Aktors bei
Busspannungsausfall fest.

Die Jalousie stoppt bei Busspannungs-
ausfall

Die Jalousie fahrt bei Busausfall nach
oben.

Die Jalousie fahrt bei Busausfall nach
unten.

Keine Reaktion. Fahrbewegung
unverandert.

Reaktion bei
Busspannungswiederkehr

Legt die Reaktion des Aktors bei
Busspannungswiederkehr fest.

Stop Die Jalousie stoppt bei Busspannungs-
wiederkehr
auffahren Die Jalousie féhrt bei Buswiederkehr nach
oben.
abfahren Die Jalousie féhrt bei Buswiederkehr nach
unten.
Fahrzeitverlangerung keine 6 % Legt die Fahrzeitverlangerung der
(auffahren) 0,5% 7% Jalousie bzw. der Rolllade bei allen
(V2) 1,5% 8% Fahrbewegungen Richtung "aufwarts"
15% 9% fest.
2% 10 % Diese Einstellung ist erforderlich, da
3% 12,5 % Jalousien oder Rollladen beim Aufwérts-
4% 15 % fahren die Eigenschaft haben, sich
5% 30 % langsamer zu bewegen. Diese Eigen-

schaft ist bedingt durch das Gewicht oder
durch auf3ere physikalische Einfliisse

(z. B. Temperatur, Wind, usw.) zwangs-
laufig vorhanden. Die Verlangerung
errechnet sich prozentual aus der
tatsachlich zu fahrenden Fahrzeit.

Stand 06/04
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[y Ausgang1

bei "Betriebsart = 4-Kanal-Betrieb" bzw.

Ausgang 1/3 bei "Betriebsart = 2 x 2-Kanal-Betrieb"

Kurzzeitbetrieb Zeitbasis 8 ms Definition der Zeitbasis fur den
130 ms Kurzzeitbetrieb (Step).
2,1s Step-Zeit = Zeitfaktor - Zeitbasis
33s

Kurzzeitbetrieb Zeitfaktor 0 bis 255, 64 Definition des Zeitfaktors flir den

(0...255) bei Basen: Kurzzeitbetrieb (Step).

(0...100) (0 = nur Stop)

8ms, 130 ms, 2,1s

0 bis 100, 64
bei Basis: 33 s

Step-Zeit = Zeitfaktor - Zeitbasis

Voreinstellung: 8 ms - 64 =512 ms

Langzeitbetrieb

Fahrzeit Jalousie + 20 %

Definition des Langzeitbetriebs (Move).

Langzeitbetrieb wie die parametrierte
Fahrzeit mit einer automatischen Ver-
langerung um 20 %.

unendlich Langzeitbetrieb unendlich, d. h. die Relais
fallen nach dem Erreichen der Endlage
nicht automatisch ab. Erst ein neuer
Kurzzeitbefehl oder andere Aktionen, die
Fahrbewegung beeinflussen, verandern
ggf. den Relaiszustand.
Pause bei Richtungs- 0,5s Legt die Pause bei einem Fahrtrichtungs-
wechsel 1ls wechsel (Umschaltzeit) fest.
2s
5s
Fahrzeit Jalousie / Rolllade | 8 ms Definition der Zeitbasis fir die
Zeitbasis 130 ms Jalousiefahrzeit / Rollladenfahrzeit.
21s Fahrzeit = Zeitfaktor - Zeitbasis
33s

Nicht sichtbar bei gesperrter
Positionierungsfunktion und 'unendlichem’
Langzeitbetrieb!

Fahrzeit Jalousie / Rolllade
Zeitfaktor

(125...255)

(8...255)

(3...255)

(3...100)

125 bis 255, 125
bei Basis: 8 ms

8 bis 255, 30
bei Basis: 130 ms

3 bis 255, 30
bei Basis: 2,1 s

3 bis 100, 30
bei Basis: 33 s

Definition des Zeitfaktors fiir die
Jalousiefahrzeit / Rollladenfahrzeit.

Fahrzeit = Zeitfaktor - Zeitbasis
Voreinstellung: 2,1s-30=63s

Nicht sichtbar bei gesperrter
Positionierungsfunktion und 'unendlichem’
Langzeitbetrieb!

Die Fahrzeiten sind exakt zu bestimmen!
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[y Ausgang 1

bei "Betriebsart = 4-Kanal-Betrieb" bzw.

Ausgang 1/3 bei "Betriebsart = 2 x 2-Kanal-Betrieb"

Fahrzeit Lamelle Zeitbasis

8 ms
130 ms
2,1s
33s

Definition der Zeitbasis flr die
Lamellenfahrzeit der Jalousie.

Fahrzeit = Zeitfaktor - Zeitbasis

Nur sichtbar bei freigegebener
Positionierungsfunktion in der Jalousieart
"Jalousie"!

Fahrzeit Lamelle Zeitfaktor
(125...255)

(8...255)

(3...255)

(3...100)

125 bis 255, 125
bei Basis: 8 ms

8 bis 255, 30
bei Basis: 130 ms

3 bis 255, 30
bei Basis: 2,1's

3 bis 100, 30
bei Basis: 33 s

Definition des Zeitfaktors fir die
Jalousiefahrzeit / Rollladenfahrzeit.

Fahrzeit = Zeitfaktor - Zeitbasis
Voreinstellung: 130 ms - 30 =3,9 s

Nur sichtbar bei freigegebener
Positionierungsfunktion in der Jalousieart
"Jalousie"!

Die Fahrzeiten sind exakt zu bestimmen!

[y Ausgang 2 bis 4
Ausgang 2/4

bei "Betriebsart = 4-Kanal-Betrieb" bzw.
bei "Betriebsart = 2 x 2-Kanal-Betrieb" siehe Ausgang 1!

7 Sicherheit

Zyklische
Uberwachungszeit fiir
Sicherheit 1 und 2

keine

1;2;3;4;5;6; 7, 8 min.
10; 11; 12; 20; 40 min.
1; 2 Std.

Einstellung der Uberwachungszeit fiir
beide Sicherheitsobjekte.

Zyklische Uberwachung deaktiviert bei
Einstellung "keine".

Sicherheitsverrieglung bei
Objektwert fur Sicherheit 1

0 (Sicherheitsentrieglung
= ]_)

1 (Sicherheitsentrieglung
= 0)

Legt die Polaritat des Sicherheitsobjekts 1
fest.

Sicherheitsverrieglung bei
Objektwert fur Sicherheit 2

0 (Sicherheitsentrieglung
= 1)

1 (Sicherheitsentrieglung
= 0)

Legt die Polaritat des Sicherheitsobjekts 2
fest.

Stand 06/04
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[y Sicherheit

Jalousieposition /
Rollladenposition bei
Sicherheitsfreigabe
nachfuhren

keine Nachfiihrung

Sicherheit 1

Sicherheit 2

Sicherheit 1 und 2

In Abhéngigkeit dieses Parameters kann
fur beide Sicherheitsfunktionen
unabhéangig voneinander festgelegt
werden, ob bei Sicherheitsfreigabe eine
Nachfiihrung der Position erfolgen soll.

Keine Naschfihrung. Verhalten wie
parametriert bei "Verhalten ... am Ende".

AusschlieBlich fur die
Sicherheitsfunktion 1 erfolgt eine
Positionsnachfiihrung, wenn Position
bekannt. *

AusschlieBlich fur die
Sicherheitsfunktion 2 erfolgt eine
Positionsnachfiihrung, wenn Position
bekannt. *

Fir beide Sicherheitsfunktionen erfolgt
eine Positionsnachfiihrung, wenn Position
bekannt.

* Hinweis:

Ist ein Ausgangskanal beiden Sicherheits-
funktionen zugeordnet, erfolgt fur diesen
Kanal eine Positionsnachflihrung nur
dann, wenn die nachzufiihrende
Sicherheitsfunktion zuletzt deaktiviert
wurde!

Nur bei freigegebener
Positionierungsfunktion!
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7 Sicherheit

Zuordnung Ausgang 1
bzw. Ausgang 1/3

keine Zuordnung

Sicherheit 1

Sicherheit 2

Sicherheit 1 ODER

Legt die Zuordnung des Ausgangs 1 bzw.
der Ausgange 1/3 zu den
Sicherheitsfunktionen fest.

Jeder Ausgangskanal kann separat den
Sicherheitsfunktionen 1 oder 2 oder
alternativ beiden Sicherheitsfunktionen
zugeordnet werden.

Die Sicherheitsfunktion ist flr den
Ausgang deaktiviert.

Der Ausgang reagiert ausschlief3lich auf
die Sicherheitsfunktion 1.

Der Ausgang reagiert ausschlief3lich auf
die Sicherheitsfunktion 2.

Der Ausgang reagiert auf beide

Sicherheit 2 Sicherheitsfunktionen, die
Sicherheitsobjekte bzw. die Funktionen
werden durch ein logisches ODER
miteinander verknupft. Das bedeutet,
dass sobald eines der Objekte aktiv ist,
der entsprechende Ausgangskanal in die
Sicherheitsverriegelung geht. In diesem
Fall ist der Ausgangskanal erst dann
wieder freigegeben, wenn beide Objekte
deaktiviert sind. Nur dann kann am Ende
der Sicherheitsverriegelung eines beiden
Funktionen zugeordneten Kanals ggf.
eine Positionsnachfiihrung erfolgen!
Verhalten am Anfang und Anfang Ende Legt die Reaktion des Ausgangs 1 bzw.
am Ende Ausgang 1 bzw. der Ausgange 1/3 zu Beginn bzw. am
Ausgang 1/3 keine Reakt. keine Reakt. Ende einer aktiven
keine Reakt. auffahren Sicherheitsverriegelung fest.
keine Reakt. abfahren
auffahren keine Reakt. Wenn die Position am Ende einer
auffahren auffahren Sicherheitsfunktion nachgefuhrt werden
auffahren abfahren soll und auch nachgefihrt werden kann,
abfahren keine Reakt. wird das hier parametrierte Verhalten "am
abfahren auffahren Ende" nicht ausgefihrt.
abfahren abfahren

Zuordnung Ausgange 2 bis
4 bzw. Ausgang 2/4

Siehe Ausgang 1

Verhalten am Anfang und
am Ende Ausgange 2 bis 4
bzw. Ausgang 2/4

Siehe Ausgang 1

Stand 06/04
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[y Sonnenschutz (VZ)

Sonnenschutz aktiv bei
Objektwert fur
Sonnenschutz 1

(VZ)

1 (Sonnenschutz deaktiviert = 0)

0 (Sonnenschutz deaktiviert = 1)

Legt die Polaritat des Sonnenschutz-
objekts 1 fest.

Sonnenschutz aktiv bei
Objektwert fir
Sonnenschutz 2

(VZ)

1 (Sonnenschutz deaktiviert = 0)

0 (Sonnenschutz deaktiviert = 1)

Legt die Polaritéat des Sonnenschutz-
objekts 2 fest.

Ausgang 1 bzw.
Ausgang 1/3
Zuordnung
(V2)

1049-00 Seite 44/48
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Legt die Zuordnung des Ausgangs 1 bzw.
der Ausgange 1/3 zu den Sonnenschutz-
funktionen fest.

Jeder Ausgangskanal kann separat den
Sonnenschutzfunktionen 1 oder 2 oder
alternativ beiden Sonnenschutzfunktionen
zugeordnet werden.

Die Sonnenschutzfunktion ist fur den
Ausgang deaktiviert.

Der Ausgang reagiert ausschlief3lich auf
die Sonnenschutzfunktion 1.

Der Ausgang reagiert ausschlief3lich auf
die Sonnenschutzfunktion 2.

Der Ausgang reagiert auf beide Sonnen-
schutzfunktionen, die Sonnenschutz-
Objekte bzw. die Funktionen werden
durch ein logisches UND miteinander
verkniipft. Das bedeutet, dass erst beide
Objekte aktiv sein missen, bis dass der
entsprechende Ausgangskanal in den
Sonnenschutz geht. In diesem Fall ist der
Sonnenschutz fiir diesen Ausgangskanal
dann wieder deaktiviert, wenn nur ein
Objekt deaktiviert ist. Nur dann kann das
parametrierte Verhalten am Ende der
Sonnenschutzautomatik ausgefihrt
werden.

= weiter nachste Seite

Stand 06/04
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[y Sonnenschutz (VZ)

Ausgang 1 bzw.
Ausgang 1/3
Zuordnung
(VZ)

Sonnenschutz 1 ODER 2

Der Ausgang reagiert auf beide Sonnen-
schutzfunktionen, die Sonnenschutz-
Objekte bzw. die Funktionen werden
durch ein logisches ODER miteinander
verkniipft. Das bedeutet, dass sobald
eines der Objekte aktiv ist, der
entsprechende Ausgangskanal in den
Sonnenschutz geht. In diesem Fall ist der
Sonnenschutz fir diesen Ausgangskanal
erst dann wieder deaktiviert, wenn beide
Objekte deaktiviert sind. Nur dann kann
das parametrierte Verhalten am Ende der
Sonnenschutzautomatik ausgefihrt
werden.

Hinweis:

Bei einer logischen Verknipfung der
Sonnenschutzfunktionen muss nach Bus-
spannungswiederkehr zunachst auf beide
Objekte ein Telegramm-Update erfolgen,
bis dass in Abhangigkeit der Verknipfung
ein Sonnenschutz Gberhaupt ausgefihrt
werden kann!

Verhalten der Jalousie /
Rolllade am Ende der
Sonnenschutzautomatik
(VZ)

Position vor Sonnenschutz
nachfihren

keine Anderung

auffahren

abfahren

Stop

Legt das Verhalten der Jalousie bzw. der
Rolllade am Ende der
Sonnenschutzautomatik fest.

Am Ende des Sonnenschutzes wird die
vor bzw. wahrend der Funktion
nachgefiihrte Position neu eingestellt.
Kann die Position nicht eingestellt
werden, weil sie nicht bekannt ist (nach
Betriebsspannungsausfall), ist die
Reaktion am Ende des Sonnenschutzes
fest eingestellt auf "auffahren”!

Keine Reaktion. Fahrbewegung
unverandert.

Die Jalousie fahrt am Ende des Sonnen-
schutzes nach oben.

Die Jalousie fahrt am Ende des Sonnen-
schutzes nach unten.

Die Jalousie stoppt evtl. ablaufende Fahr-
bewegungen am Ende des Sonnen-
schutzes

Ausgang 2 bis 4 bzw.
Ausgang 2/4 Zuordnung
(VZ)

Siehe Ausgang 1!

Stand 06/04
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[y Sonnenschutz-Position (VZ)

Referenzfahrt vor Sonnen-
schutzpositionierung?
(V2)

Ja

Nein

Legt fest, ob eine Referenzfahrt erfolgen
soll, bevor die parametrierte Position zum
Sonnen-schutz angefahren wird.

Es wird vor einer Sonnenschutzpositionie-
rung grundsatzlich eine Referenzfahrt
gefahren, auch, wenn die Position be-
kannt ist.

Es wird nur bei einer aktuellen unbe-
kannten Position (nach Betriebsspan-
nungswiederkehr) vor einer Sonnen-
schutzpositionierung eine Referenzfahrt
gefahren.

Ausgang 1 bzw.

Ausgang 1/3

Position Jalousie / Rolllade
(0...100 %)

(V2)

0 bis 100 %, 50

Legt die Position der Jalousie bzw. der
Rolllade bei aktivem Sonnenschutz fest.

Ausgang 1 bzw.
Ausgang 1/3
Position Lamelle
(0...100 %)

(V2)

0 bis 100 %, O

Legt die Position der Lamellen bei aktivem
Sonnenschutz fest.

Nur bei Jalousieart = "Jalousie"!

Ausgang 2 bis 4 bzw.
Ausgang 2/4

Position Jalousie bzw.
Rolllade (0...100 %)
(V2)

Siehe Ausgang 1

Ausgang 2 bis 4 bzw.
Ausgang 2/4
Position Lamelle

Siehe Ausgang 1

(0...100 %)
(V2)
[ Zentral (Nur bei Betriebsart = "2 x 2-kanal Betrieb") (VZ)

Zentral 1 Aktivierung bei Objektwert = 1 Legt die Polaritéat des Objekts zur
(V2) Aktivierung bei Objektwert = 0 Zentralfunktion 1 fest.
Zentral 2 Aktivierung bei Objektwert = 1 Legt die Polaritéat des Objekts zur
(V2) Aktivierung bei Objektwert = 0 Zentralfunktion 2 fest.
Zentral 3 Aktivierung bei Objektwert = 1 Legt die Polaritéat des Objekts zur
(V2) Aktivierung bei Objektwert = 0 Zentralfunktion 3 fest.
Zentral 4 Aktivierung bei Objektwert = 1 Legt die Polaritéat des Objekts zur
(V2) Zentralfunktion 4 fest.

Aktivierung bei Objektwert = 0
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[y Zentral (Nur bei Betriebsart = "2 x 2-kanal Betrieb") (VZ)

Zuordnung Ausgang 1/3 keine Legt die Zuordnung des Ausgangs 1/3 zu
(V2) Zentral 1 den Zentralfunktionen fest.
Zentral 2
Zentral 3 Die Zentralfunktionen haben zueinander
Zentral 4 die gleiche Prioritat. Wenn ein Ausgang
Zentral 1, 2 mehreren Zentralfunktionen zugeordnet
Zentral 1, 3 ist, wird ausschlieRlich stets die zuletzt
Zentral 1, 4 aktivierte Funktion ausgefiihrt! Zuvor
Zentral 2, 3 aktivierte Zentralfunktionen zu dem
Zentral 2, 4 Ausgang werden damit verworfen, auch
Zentral 3, 4 dann, wenn diese noch aktiv sind!
Zentral 1, 2,
Zentral 1, 2
Zentral 1, 3
Zentral 2, 3
Zentral 1, 2
Zuordnung Ausgang 2/4 keine Legt die Zuordnung des Ausgangs 2/4 zu
(V2) Zentral 1 den Zentralfunktionen fest.
Zentral 2
Zentral 3 Die Zentralfunktionen haben zueinander
Zentral 4 die gleiche Prioritat. Wenn ein Ausgang
Zentral 1, 2 mehreren Zentralfunktionen zugeordnet
Zentral 1, 3 ist, wird ausschlieRlich stets die zuletzt
Zentral 1, 4 aktivierte Funktion ausgefiihrt! Zuvor
Zentral 2, 3 aktivierte Zentralfunktionen zu dem
Zentral 2, 4 Ausgang werden damit verworfen, auch
Zentral 3, 4 dann, wenn diese noch aktiv sind!
Zentral 1, 2,
Zentral 1, 2
Zentral 1, 3
Zentral 2, 3
Zentral 1, 2

Verhalten der Jalousie /
Rolllade am Ende der
Zentralfunktion

(V2)

Position vor Zentralfunktion
nachfiihren

keine Anderung

auffahren

abfahren

Stop

Legt das Verhalten der Jalousie bzw. der
Rolllade am Ende der Zentralfunktion fest.

Am Ende der Zentralfunktion wird die vor
bzw. wahrend der Funktion nachgefiihrte
Position neu eingestellt. Kann die Position
nicht eingestellt werden, weil sie nicht
bekannt ist (nach Betriebsspannungs-
ausfall), ist die Reaktion am Ende der
Zentralfunktion fest eingestellt auf
"auffahren"”!

Keine Reaktion. Fahrbewegung
unverandert.

Die Jalousie fahrt am Ende der Zentral-
funktion nach oben.

Die Jalousie fahrt am Ende der Zentral-
funktion nach unten.

Die Jalousie stoppt evtl. ablaufende Fahr-
bewegungen am Ende der Zentralfunktion

Stand 06/04
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[y Zentral-Position (Nur bei Betriebsart = 2 x 2-Kanal-Betrieb) (VZ)

Zentral 1 0 bis 100 %, 0 Legt die Position der Jalousie bzw.
Position Jalousie / Rolllade Rolllade bei aktiver Zentralfunktion 1 fest.
(0...100 %)

(VZ)

Zentral 1 0 bis 100 %, 0 Legt die Position der Lamelle bei aktiver
Position Lamelle Zentralfunktion 1 fest.

(0...100 %)

(V2) Nur bei Jalousieart = "Jalousie"!

Zentral 2, 3und 4 0 bis 100 %, 30 Zentral 2 Siehe Zentral 1!

Position Jalousie bzw. 0 bis 100 %, 60 Zentral 3

Rolllade (0...100 %) 0 bis 100 %, 100 Zentral 4

(VZ)

Zentral 2, 3und 4 0 bis 100 %, 30 Zentral 2 Siehe Zentral 1!

Position Lamelle 0 bis 100 %, 60 Zentral 3

(0...100 %) 0 bis 100 %, 100 Zentral 4

(VZ)

Iy Handbedienung

Handbedienung Es ist moglich, die Ausgangskanale im
Handbedienmodus durch eine
Handbedienung zu verstellen. Die
Handbedienung funktioniert nur bei
vorhandener Betriebsspannung.

freigegeben Der Handbedienmodus kann grund-
satzlich aktiviert werden.

gesperrt Der Handbedienmodus kann bei
vorhandener Busspannung nicht aktiviert
werden.

Handbedienung bei Zusatzlich kann eine Handbedienung bei
Busspannungsausfall einem Busspannungsausfall zugelassen
werden.

freigegeben Der Handbedienmodus kann ausschliel3-
lich bei Busspannungsausfall aktiviert
werden.

gesperrt Der Handbedienmodus kann grund-
satzlich nicht aktiviert werden.

Nur bei "Handbedienung" = "gesperrt"!

Bemerkungen zur Software
o Bei diesem Jalousieaktor ist das Auslesen der Busspannung nicht mdglich!
e Um alle Parameter bearbeiten zu kénnen, muss in der ETS der Zugriff auf "voller Zugriff" eingestellt sein.
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