GIRA

Czujnik obecnosci standardowy
Nrzam. : 2105 02

Czujnik obecnosci standardowy
Nr zam. : 2105 04

Czujnik obecnosci komfortowy
Nr zam. : 2106 02

Czujnik obecnosci komfortowy
Nrzam. : 2106 04

Instrukcja obstugi

1 Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Instalacje i montaz urzadzen elektrycznych moga wykonywaé tylko wykwalifikowani elek-
trycy.

Mozliwe powazne obrazenia ciata, pozar lub szkody materialne. Uwaznie czytaé i prze-
strzega¢ instrukcji.

Nie naciska¢ okienka czujnika. Moze dojs¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Urzadzenia nie mozna stosowac¢ w systemach sygnalizacji wlaman ani w systemach alar-
mowych.

Uwaga. Wysokie natezenie promieniowania cieplnego moze uszkodzi¢ czujniki. Nie
wystawia¢ okienka czujnika na bezposrednie dzialanie promieni stonecznych.

Niniejsza instrukcja jest czescia skladowa produktu i musi pozosta¢ u klienta koncowe-
go.

2 Budowa urzadzenia
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Rysunek 1: Budowa urzgdzenia

(1) Pierscien nosny

(2) Zintegrowane przytgcze magistrali
(3) Pierscieh ozdobny

(4) Czujnik jasnosci

(5) Okienko czujnika z
diodg LED programowania, czerwong
diodg LED statusu, niebieska

(6) Nastawnik Sens. do recznego regulowania czutosci
(7) Przycisk programujacy Prog.
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3 Dziatanie

Informacja o systemie

Niniejsze urzgdzenie jest produktem systemu KNX i spetnia dyrektywy standardu KNX. Zaktada
sie, ze uzytkownik odbyt szkolenia dotyczace standardu KNX i dysponuje odpowiednig wiedzg
fachowa w tym zakresie.

Dziatanie urzgdzenia jest zalezne od oprogramowania. Szczegétowe informacje o wersjach
oprogramowania i danych zakresach funkcji jak rowniez o samym oprogramowaniu zawarte sg
w bazie danych produktu u producenta. Projektowanie, instalacja i uruchomienie urzgdzenia
odbywa sie przy pomocy oprogramowania z certyfikatem KNX. Baza danych produktu jak réw-
niez opisy techniczne znajdujg sie aktualnie na naszej stronie Internetowe;.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

- Zalezne od potrzeb sterowanie oswietleniem, termostatami pokojowymi i innymi elektrycz-
nymi urzgdzeniami wewnatrz pomieszczen

- Montaz na solidnych sufitach w puszkach instalacyjnych lub obudowach natynkowych
zgodnie z normg DIN 49073 (patrz akcesoria)

Wiasciwosci produktu

- Zintegrowane przytgcze magistrali

- 3 czujniki PIR

- Pole widzenia 360°

- Zintegrowany czujnik jasnosci

- Zastosowanie jako sygnalizator obecnosci, sygnalizator ruchu lub do innych dziatan sygna-
lizacyjnych

- Funkcje wyjsciowe: przetgczanie, funkcja klatki schodowej, przetgczanie z pozycjg wymu-
szong, czujnik wartosci, ustawianie poziomu o$wietlenia, wybér trybu pracy dla regulatora
temperatury pokojowej

- Mozliwos¢ zwiekszenia zakresu wykrywalnosci poprzez jednoczesne zatgczanie kilku urzg-
dzenh jako stacji gtéwnej i stacji podrzednej

- Nastawnik do recznej regulacji czutosci

- Dioda LED statusu: W przypadku wykrycia ruchu miga w normalnym trybie pracy lub tylko
w trybie testowym, w zalezno$ci od zaprogramowania

Dodatkowe wtasciwos$ci wersji "Komfort":

- Mozliwos¢ recznego sterowania za pomocg pilota na podczerwien (akcesoria)

- 5 blokéw funkcjonalnych do wykrywania ruchu lub obecnosci — kazdy blok posiada 2 wyj-
$cia

- Bloki funkcjonalne mozna przetgczac¢ np. w tryb dzienny lub nocny

- Cazujniki PIR sprawdzane oddzielnie

- 3 wartosci graniczne dla funkcji czujnika jasnosci

- Maks. 3 kanaty regulacji Swiatta, przesuniecie wartosci zadanej podczas pracy, osobna
konfiguracja w fazie zwiekszania, regulowania i zmniejszania wartosci

- Mozliwos¢ potaczenia funkcji sygnalizowania obecnosci z regulacjg Swiatta

Funkcja sygnalizowania obecnosci:

- Wykrywanie najmniejszych ruchdéw, np. w miejscu pracy, w celu stwierdzenia obecnosci
0sOb

- Wigczanie: wykrywanie ruchu i poziom jasnosci przekroczony w dét

- Wylgczanie: brak ruchu w polu widzenia i uptyniecie czasu opdznienia lub prég jasnosci
przekroczony w gore

Funkcja sygnalizowania ruchu:

- Wykrywanie ruchu w celu zabezpieczenia szlakow komunikacyjnych w budynkach

- Wigczanie: wykrywanie ruchu i poziom jasnosci przekroczony w dot

- Wylgczanie: brak ruchu w polu widzenia i uptyniecie czasu opdznienia

i/ Po zareagowaniu i witgczeniu system wykrywania ruchu pracuje niezaleznie od poziomu
jasnosci.

Tryb sygnalizaciji:

- Wykrywanie ruchu w polu widzenia niezalezne od poziomu jasnosci

- Wigczanie: po wykryciu regulowanej liczby ruchéw w ciggu ustawionego czasu kontroli
- Wylgczanie: brak osob w polu widzenia i uptyniecie czasu opéznienia
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4 Obstuga

Tylko dla wersji "Komfort":

Przyciski funkcjonalne na pilocie na podczerwien

Przycisk Dziatanie

Oon{r+ Do bloku funkcjonalnego 1 wysytana jest infor-
macja o wykryciu ruchu. Nastepuje opuszcze-
nie trybu automatycznego.

Off Cr— Do bloku funkcjonalnego 1 wysytana jest infor-
macja o zakonczeniu ruchu. Nastepuje opusz-
czenie trybu automatycznego.

Auto$* Dla bloku funkcjonalnego 1 ponownie zostaje

aktywowany tryb automatyczny.
Opuszczenie stanu ON nastepuje dopiero po
ponownym wykryciu ruchu.

Przyciski ustawien na pilocie na podczerwien

Przycisk Dziatanie

Sens+ Zwigkszanie czutoSci

Sens— Zmniejszanie czutosci

Sens= Przywracanie poprzednich ustawien czutosci

€ Blok funkcjonalny 1: prog jasnosci 10 Ix

e Blok funkcjonalny 1: prég jasnosci 50 Ix

- Blok funkcjonalny 1: prég jasnosci 150 Ix

S Blok funkcjonalny 1: tryb niezalezny od pozio-
mu jasnosci

Teach3¢ Blok funkcjonalny 1: ustawienie aktualnej

jasnosci jako progu jasno$ci

10sec ¥, 30sec, 2 min¥¥, 5min¥,
30 min$r

Blok funkcjonalny 1: wydtuzy¢ minimalny czas
opo6znienia (10 sekund) o wybrang wartos¢

Start ¥, Stop <

Blok funkcjonalny 1: wydtuzy¢ minimalny czas
op6znienia (10 sekund) indywidualnie

Przyciski uruchamiania na pilocie na podczerwien

Przycisk Dziatanie
Test Test — sprawdzi¢ pole widzenia
Reset Przywréci¢ poprzednie ustawienia czutosci,

progu jasnosci i czasu opoznienia. Nacisniecie
przez przynajmniej 3 sekundy

Obstuga za pomoca pilota na podczerwien

Po zwolnieniu za pomocg pilota mozna recznie obstugiwac blok funkcjonalny 1. W przypadku
recznej obstugi wykrywanie jasnosci i ruchu dla bloku funkcjonalnego 1 zostaje wytgczone az
do momentu ponownego ustawienia trybu automatycznego.

m  \Wigczanie np. $wiatta: nacisng¢ przycisk On -+,
= \Wytgczanie np. $wiatta: nacisng¢ przycisk Off $i—.
m  Ustawianie trybu automatycznego: nacisng¢ przycisk Auto%x.
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Mozliwos¢ recznej zmiany ustawien za pomoca pilota na podczerwien

Po zwolnieniu za pomocg pilota mozna zmieni¢ pojedyncze ustawienia dziatajgcego
bloku funkcjonalnego 1.

Czutosc:

m  Zwiekszanie czutosci: nacisng¢ przycisk Sens+.

B Zmniejszanie czutosci: nacisng¢ przycisk Sens-.

= Ponowne wywotanie ustawionej czutosci: nacisng¢ przycisk Sens=.

i/ Reczna korekta czutos$ci wprowadzona za pomocg nastawnika Sens. (6) zostaje nadpisa-
na przy uzyciu pilota na podczerwien i odwrotnie.

Prég jasnosci:

= Zmiana progu jasnosci: w zaleznosci od potrzeb nacisnag¢ przycisk , przycisk ¥« , przyci-
sk % lub przycisk 3.

m  Ustawienie aktualnej jasnosci jako progu jasnosci: nacisngé przycisk Teach¢.

Czas opo6znienia: ustawiony na state czas opdznienia wynoszacy 10 sekund mozna indywidual-

nie wydtuzyc.

= Wydtuzanie czasu opoznienia: w zaleznosci od potrzeb nacisngc¢ przycisk 10 sec £, przyci-
sk 30sec®x, przycisk 2 min, przycisk5 min<: lub przycisk 30 min ;. Inne warto$ci mozna
ustawi¢ za pomocg przyciskow StartX:/Stop L.

5 Informacje dla elektrykow

5.1 Montaz i podigczenie elektryczne

Pole widzenia i zasieg
1
-

f1
Ty U
74 «y

Rysunek 2: Styczny i radialny kierunek poruszania

Urzadzenie posiada pole widzenia 360°. Srednica zakresu pola widzenia zalezy od wysokosci
montazu oraz kierunku poruszania sie 0s6b w polu widzenia (rysunek 3).

Wraz ze wzrostem wysoko$ci montazu zwieksza sie zakres pola widzenia, a jednoczes$nie
zmniejsza sie skutecznos¢ wykrywania oraz czutosc.
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Rysunek 3: Zasieg wykrywania w zaleznosci od kierunku poruszania

Srednica pola wykrywania przy kierunku poruszania

Wysokos¢ mon- | 1: 2: 3: 4:
tazu

2,20m 14,5m 11,5m 8m 6m
250m 16,5 m 13 m 10m 7m
3,00 m 20m 16'm 12m 8m
3,50m 23 m 18,5 m 14 m 9m
4,00 m 26 m 17 m 14,5 m*) -%)
5,00 m 28 m 18 m 15 m*) -7
1: Zasieg dla ruchéw stycznych na wysokosci podtogi

2: Zasieg dla ruchow radialnych na wysokos$ci podtogi

3: Zasieg dla typowych ruchow wykonywanych przy biurku, np. ruchu gérnej czesci ciata
4: Zasieg dokfadnego wykrywania ruchéw przy biurku, np. poruszanie myszg

*
~

W przypadku zastosowania jako sygnalizator obecnos$ci: zalecana wysoko$¢ montazu nie

powinna przekracza¢ 3,5 m; w przeciwnym wypadku nie bedzie mozliwe doktadne wykry-

wanie.

Wybér miejsca montazu

W przypadku zastosowania jako sygnalizator obecnosci urzgdzenie jest montowane na suficie
nad miejscem pracy i kontroluje powierzchnie znajdujgca sie pod nim. W przypadku zastosowa-
nia jako sygnalizator ruchu urzgdzenie jest montowane np. w korytarzu na suficie.

= \Wybra¢ miejsce montazu wolne od drgan. Drgania mogg powodowac¢ niechciane przeta-

czenia.

= Unika¢ zrodet zaktocen w obszarze pola widzenia. Zrédta zakiécen, np. ogrzewanie, wen-
tylacja, klimatyzacja i zimne $wiatto moga prowadzi¢ do niechcianego sygnalizowania.

[i] W razie potrzeby pole widzenia mozna ograniczy¢ za pomocg naktadanej przestony w celu
zminimalizowania wptywu zrodet zaktdcen (patrz ograniczanie pola widzenia).
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Ograniczanie pola widzenia

Rysunek 4: Naktadana przestona

Za pomocg naktadanej przestony mozna ograniczy¢ zakres pola widzenia, aby np. wyelimino-
wac zrodta zaktocen.

Rozmiar przeston Zasieg na wysokosci podtogi
(wysokos$é 3 m)

Cate przestony Jok.4,5m

Zakres | wyciety Jdok.7,5m

Zakres | + Il wyciety Jdok.12m

bez naktadanych przeston Jok.20 m

®m  Zdjg¢ naktadang przestone.

= W zaleznosci od potrzeb za pomocg nozyczek wycigé¢ przestone wzdtuz zaznaczonej linii.
= NatozyC przestone.

Ustawianie urzadzenia

Urzagdzenie posiada trzy niezalezne od siebie czujniki, ktére wykrywajg ruch. Przyporzgdkowa-
nie obszaréw A, B i C jest widoczne pod pierscieniem ozdobnym (rysunek 6).
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[i]

Rysunek 6: Przyporzgdkowanie obszaréw A, B i C

Podczas montazu ustawi¢ urzgdzenie w taki sposéb, zeby obszary A, B i C pokrywaty sie
z projektem.

Zwroci¢ uwage na wiasciwe ustawienie juz podczas montazu puszki instalacyjnej i pier-
Scienia nosnego.

Zamontowa¢ i podtaczyé urzadzenie w puszce podtynkowej

Podtynkowa puszka instalacyjna jest zamontowana na suficie, w przewidzianym miejscu zabu-
dowy.

]

W sufitach podwieszanych stosowac¢ gtéwnie hermetyczne puszki instalacyjne do Scian
pustych.

Zdja¢ pierscien ozdobny (3).

Zamontowac pierscien nosny (1) w taki sposob, zeby obszary A, B i C byty wiasciwie usta-
wione.

Poprowadzi¢ przewdd magistrali do pierscienia no$nego.

Podtgczy¢ przewdd magistrali do zacisku przytgczeniowego na ztgczu magistrali z tytu
urzadzenia.

Wiasciwie ustawione urzgdzenie wiozy¢ do pierscienia nosnego, az sie zatrzasnie.
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Natozy¢ pierscien ozdobny (3).

Montowanie i podtaczanie urzadzenia w obudowie natynkowej
Uzy¢ obudowy natynkowej (patrz akcesoria).

Zdjgc¢ pierscien ozdobny (3).
Poprowadzi¢ przewdd magistrali przez przewidziane miejsce w obudowie natynkowe;j.

Obudowe natynkowg zamontowac na suficie w taki sposoéb, zeby obszary A, B i C byty wia-
Sciwie ustawione.

Podtgczy¢ przewod magistrali do zacisku przytgczeniowego na ztgczu magistrali z tytu
urzadzenia.

Wiasciwie ustawione urzgdzenie zamontowac i przykreci¢ w obudowie.
Natozy¢ pierscien ozdobny (3).

5.2 Uruchomienie

Pobranie adresu i oprogramowania uzytkowego

Zatgczy¢ napiecie magistrali.

Nacisng¢ przycisk programowania (7).

Dioda LED programowania swieci sie w okienku czujnika (5).
Nadac adres fizyczny.

Dioda LED programowania gasnie.

Opisac urzgdzenie adresem fizycznym.

Pobra¢ oprogramowanie uzytkowe do urzadzenia.

Sprawdzenie zakresu pola widzenia

W przypadku jednoczesnie wigczonych sygnalizatoréw obecnosci pojedynczo sprawdzi¢ zakre-
sy pola widzenia.

Sygnalizator obecnosci jest zamontowany i podtgczony. Wczytywane sg adresy fizyczne oraz
oprogramowanie uzytkowe.

Uruchomic¢ test:
Uruchomi¢ parametr "Test po pobraniu” i pobra¢ oprogramowanie uzytkowe.

Sygnalizator obecnosci pracuje niezaleznie od poziomu jasno$ci. Wszystkie czujniki sg
aktywne zgodnie ze swojg zaprogramowang czutoscia.

Odmierzy¢ krokami zakres pola widzenia, zwracajgc przy tym uwage na prawidtowe wykry-
wanie oraz zrodta zaktocen.

Wykryte ruchy sg sygnalizowane w okienku czujnika za pomocg niebieskiej diody LED sta-
tusu.

W razie potrzeby ograniczy¢ pole widzenia, naktadajgc przestony. Skorygowaé czutos¢ za
pomocg nastawnika Sens. lub pilota na podczerwien albo zmieni¢ ustawienia.

Dezaktywowaé parametr "Test po pobraniu” i pobra¢ oprogramowanie uzytkowe.

Tylko dla wers;ji "Komfort":
i/ Po zwolnieniu mozna uruchomi¢ funkcje testu za pomocg przycisku Test na pilocie na pod-

czerwien.

6 Zalacznik

6.1 Dane techniczne

Medium KNX TP 1
Modutu uruchomieniowy S-Mode
Napiecie znamionowe KNX DC 21 ...32V SELV
Pobor mocy KNX maks. 12,5 mA
Ztgcze magistrali Zacisk przytgczeniowy
Temperatura otoczenia -5...+45°C
Temperatura sktadowania/transportu -25 ...+70 °C

8/10



GIRA

Wilgotnos¢ wzgledna 5 ... 93 % (Brak obroszenia)
Klasa zabezpieczenia i

Wykrywanie ruchu

Kat pola widzenia 360 °
Zasieg @ ok. 20 m (wysokos¢ montazu 3 m)
Czujnik jasnosci

Zakres pomiaru 0 ... 2000 Ix
Zakres pola widzenia @2m

6.2 Pomoc w razie problemu

Swiatto nie wigcza sie pomimo wykrycia ruchu i niewielkiego oswietlenia
Przyczyna 1: Aktywny jest niewtasciwy blok funkcjonalny.

Zmieni¢ przetgczanie bloku funkcjonalnego.
Przyczyna 2: Ustawiony prdég jasnosci jest zbyt niski.

Zwigkszy¢ prég jasnosci za pomocg pilota lub ustawien parametrow.

Swiatlo wiacza si¢ pomimo wystarczajacej jasnosci otoczenia
Przyczyna 1: Funkcja sygnalizacji jest aktywna i urzagdzenie dziata niezaleznie od poziomu
jasnosci.
Sprawdzi¢ programowanie.
Przyczyna 2: Urzadzenie pracuje niezaleznie od poziomu jasnosci.
Skorygowac prog jasnosci za pomocg pilota.
Skorygowac ustawienia parametrow dot. progu jasnosci.

Swiatlo wylacza sie na chwile i znéw sie wiacza
Przyczyna 1: Oswietlenie w zakresie pola widzenia.
Parametr blokady ustawi¢ w taki sposob, zeby zimne swiatto nie byto wykrywane.

Przyczyna 2: Po wytgczeniu ustawiony prog jasnosci jest przekroczony w dét. Po wykryciu
ruchu urzgdzenie natychmiast wigcza sie ponownie.

Zwiekszy¢ prog jasnosci.

Swiatto wylacza sie przedwczesnie pomimo wykrycia ruchu i niewielkiego oswietlenia
Przyczyna 1: Ustawiono za krotki czas.
Wydtuzy¢ czas za pomocag pilota lub ustawien parametréw.

Przyczyna 2: Problem z wykrywaniem, kontrolowana powierzchnia jest poza zakresem pola
widzenia, na drodze stojg meble lub kolumny.

Sprawdzi¢ pole widzenia, ew. rozszerzy¢ stacje podrzedng sygnalizatora obecnosci.

Urzadzenie reaguje réowniez, gdy w polu widzenia nie ma ruchu

Przyczyna: Zrédta zaktécen w polu widzenia lub czuto$é urzadzenia jest zbyt wysoka.
Ograniczy¢ zakres pola widzenia, usung¢ zrodta zakiécen.
Zmniejszy¢ czutos¢ o jeden poziom za pomocg nastawnika Sens. (6) lub pilota.
Zmniejszy¢ czutos¢ w ustawieniach parametrow.

[i] W mniejszych pomieszczeniach czuto$é powinna byé zmniejszona o 1-2 poziomy.

Swiatto nie wylacza sie pomimo wystarczajacej jasnosci otoczenia

Przyczyna 1: Urzadzenie jest ustawione jako sygnalizator ruchu i dlatego nie sprawdza jasnosci
otoczenia po zareagowaniu.

Sprawdzi¢ programowanie. Ustawi¢ urzadzenie jako sygnalizator obecnosci i zaprogramo-
wac je.

Przyczyna 2: Ustawiono zbyt wysoki prog jasnosci.
Zmniejszy¢ prog jasnosci za pomocg pilota lub ustawien parametréw.
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Pomimo ruchu w polu widzenia $wiatto nie wigcza sie w ogole lub wiacza sie za pé6zno

Przyczyna 1: Urzgdzenie jest przestawione na tryb sygnalizacji i nie sprawdza pierwszego roz-
poznanego impulsu ruchu.

Sprawdzi¢ programowanie. Ustawi¢ urzgdzenie jako sygnalizator ruchu i zaprogramowac
je.
Przyczyna 2: Ustawiono opdznienie kontroli, tak aby np. krotkotrwate znalezienie sie w polu
widzenia nie aktywowato sygnalizaciji.

Skorygowac¢ programowanie, skréci¢ lub dezaktywowaé opdznienie kontroli.

6.3 Akcesoria

Pilot zdalnego sterowania czujnika obecnosci Nr zam. 2115 00
KNX

Obudowa natynkowa czujnika obecnosci KNX, Nr zam. 2110 02
biaty

Obudowa natynkowa czujnika obecnosci KNX, Nr zam. 2110 04
alu (lakier)

Koszyk ochronny Nr zam. 2116 00

6.4 Gwarancja

Gwarancja jest realizowana przez handel specjalistyczny na zasadach okreslonych w przepisa-
ch ustawowych.

Uszkodzone urzagdzenie nalezy przekazaé lub przesta¢ optacong przesytkg wraz z opisem
usterki do wtasciwego sprzedawcy (handel specjalistyczny, zaktad instalacyjny, specjalistyczny
handel elektryczny). Zapewni on przekazanie urzgdzenia do Gira Service Center.

Gira

Giersiepen GmbH & Co. KG
Elektro-Installations-
Systeme

Industriegebiet Mermbach
Dahlienstralle
42477 Radevormwald

Postfach 12 20
42461 Radevormwald

Deutschland

Tel +49(0)21 95 - 602-0
Fax +49(0)21 95 - 602-191

www.gira.de
info@gira.de
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